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REGIMEN DE NEUTRO IT: En caso de uso en red trifasica con neutro aislado o impedante (IT), no deben montarse filtros
atenuadores radioperturbaciones; se debe utilizar un kit de deteccion de fallos de aislamiento: véanse las opciones.

Cuando el variador esta en tension, los elementos de potencia y un determinado nimero de componentes de control se
conectan a la red de alimentacion.  Es extremadamente peligroso tocarlos. La tapa del variador debe permanecer cerrada

Una vez desconectado el ALTIVAR de lared, espere un minimo de 5 minutos antes de manipular el aparato . Este periodo de
tiempo corresponde al tiempo de descarga de los condensadores. En todos los casos, debera medirse la tension en las bornas
+y-—.

La tensién debe ser inferior a 60 V CC.

De forma general, cualquier intervencion, tanto en la parte eléctrica como en la mecanica de la instalacion o de la maquina,
debe ir precedida de la interrupcién de la alimentacion del variador.

En explotacion, el motor se puede detener al suprimir las 6érdenes de marcha o de la consigna de velocidad, mientras que el
variador permanece en tension. Si la seguridad del personal exige la prohibicion de cualquier arranque intempestivo, este
blogueo electrénico se hace insuficiente: Prevea una interrupcion del circuito de potencia y, en su caso, del freno

El variador puede arrancar automaticamente por configuracién después de la puesta en tension de su parte de potencia. Debe
garantizar que ninguna persona y que ningn equipo estén expuestos al riesgo.

El variador incluye dispositivos de seguridad que pueden, en caso de que se produzcan fallos, controlar la parada del variador
y la parada del motor. Este motor puede sufrir una parada mediante bloqueo mecanico. Por Ultimo, las variaciones de tension,
especialmente las interrupciones de alimentacién, también pueden ser el motivo de determinadas paradas. La desaparicion de
las causas de las paradas puede provocar un rearranque que suponga un riesgo para determinadas maquinas o instalaciones,
especialmente para las que deben ser conformes a las normas relativas a la seguridad. Es importante, por tanto, para estos
casos, que el usuario se proteja contra dicha posibilidad de rearranque con la ayuda de un detector de velocidad baja que
provoque, en caso de parada no programada del motor, la interrupcion de la alimentacion del variador.

El variador puede realizar la gestién de fallos de distintas maneras. Consulte el capitulo E de la guia de programacion.

El disefio de los equipos debe ser conforme con las prescripciones de las normas IEC.

Cuando la alimentacion del variador no procede del circuito de potencia (L1, L2, L3), sino del suministro auxiliar de 24 Voltio S,
la informacién de velocidad, temperatura y tensién de salida que proporciona el visualizador carece de utilidad.

Los productos y materiales que se presentan en este documento son susceptibles de sufrir cambios o modificaciones tanto
en el aspecto técnico como en el de utilizacion. La descripcion de los mismos no puede, bajo ninglin concepto, revestir un
caracter contractual.

Advertencia

El variador Altivar 68 debe ser considerado como un componente; no es ni una maquina ni un aparato preparado para funcionar seg an
las directivas europeas (directiva sobre maquinaria y directiva sobre compatibilidad electromagnética). El cliente final es res ponsable
de la conformidad de su maquina con dichas directivas.

La instalacion y la puesta en servicio de este variador deben efectuarse segin marcan los canones y en conformidad con las norm as
internacionales IEC y las normas nacionales locales. Su cumplimiento es responsabilidad del integrador, que, si se encuentra en la
comunidad europea, debe respetar, entre otras normas, las directivas CEM y BT.

El respeto de las exigencias fundamentales de la directiva CEM queda supeditado a la aplicacién de las indicaciones de este doc umento.
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Recomen daciones pre liminares / Conexlion varlador - motor

Recepcion

Asegurese de que la referencia del variador que aparece inscrita en la etiqueta pertenece a la factura de entrega correspondiente a la orden de
pedido.

Abra el embalaje y compruebe que el Altivar 68 no ha sufrido dafios durante el transporte.

Manipulacion y almacenamiento

Para garantizar la proteccién del variador antes de su instalacién, manipule y almacene el aparato en su embalaje.
La gama ATV-68 esta compuesta por aparatos de 4 tamafios con peso y dimensiones distintos.
Los variadores disponen de argollas de izada que facilitan su transporte con un polipasto.

Conexion variador - motor

Potencia del motor

Las corrientes de los motores de alta potencia no estan estandarizadas y el calibre del variador asociado a la potencia del motor sélo se proporciona
a titulo indicativo. Es necesario comprobar que la intensidad nominal del motor utilizado es compatible con la intensidad nominal maxima
de salida del variador .

Corriente de linea

La corriente de linea incluye las inductancias adicionales de linea. Estos valores son indicativos ya que dependen de la impedancia de linea. Se
calculan a partir de la intensidad nominal méxima del variador.

Red eléctrica e inductancia de linea

Las inductancias de linea son obligatorias, salvo en el caso de los calibres ATV-68C10N4 a C33N4, si la impedancia de linea o del transformador
es superior a:

¢ 245 pH, para el calibre C10 N4,

* 120 pH, para los calibres C13, C15y C19 N4,

* 60 pH, para los calibres C23, C28 y C33 N4.

Cuando los variadores estan conectados directamente entre si en sus entradas de potencia L1, L2 y L3 o con conexiones muy préximas, el
cableado de las inductancias adicionales de linea es obligatorio.

Transformador Muy préximo

IL
@ ATV-68

ATV-68FCe®N4: variadores de control vectorial de flujo con captador

Los ATV-68FCeeN4 son variadores estandar equipados con una tarjeta de retorno de codificador montada y cableada de fabrica. Sélo se
diferencian por sus caracteristicas de par. Su referencia se completa con la letra F (p. €j., ATV-68F C10N4).




Asoclaclon varilador - motor

Aplicaciones de alto par (150% del par nominal disponible en transitorio), para
motores de 75 kW a 500 kW

Tension de alimentacion de 400 V -15%...500 V +10% 50 Hz +5% 60 Hz +5%

Motor Red Altivar 68
Potencia Intensidad de linea (2) Intensidad nominal maxima Corriente | Potencia | Referencias
indicada en la transitoria |disipadaen (@)
placa del motor maxima (3) carga
() nominal
()
500 vV
440V | 460V | 400V | 440V | 460V | 500V | 400V | 440V | 460V | 500 V
400 V
kw HP A A A A A A A A A w
75 100 133 121 116 106 142 129 124 113 213 2050 ATV-68C10N4
90 125 161 146 146 129 172 156 156 137 258 2400 ATV-68C13N4
110 150 194 177 169 157 208 189 180 167 312 2800 ATV-68C15N4
132 200 234 224 225 188 250 240 240 200 375 3250 ATV-68C19N4
160 250 304 282 283 244 325 302 302 260 488 4000 ATV-68C23N4
200 300 378 343 338 304 404 367 361 323 606 5000 ATV-68C28N4
250 350 444 403 388 357 475 431 414 380 713 6200 ATV-68C33N4
315 500 577 552 553 464 617 590 590 494 926 7800 ATV-68C43N4
400 600 717 673 675 577 767 720 720 614 1151 9700 ATV-68C53N4
500 800 845 785 787 680 904 840 840 723 1356 12000 ATV-68C63N4

Aplicaciones de par estandar (aplicaciones de par variable,
120% del par nominal disponible en transitorio), para motores de 90 kW a 630 kW

Tensién de alimentacion de 400 V -15%...500 V +10% 50 Hz +5% 60 Hz +5%

Motor Red Altivar 68
Potencia Corriente de linea (2) Intensidad nominal méxima Corriente | Potencia Referencias
indicada en la transitoria |disipadaen (©)
placa del motor maxima (4)| carga
(1) nominal
(5)
500 V
440V [ 460V | 400V | 440V | 460V | 500V | 400V | 440V | 460V | 500 V
400V (6) (6)
kW HP A A A A A A A A A w
90 100 159 145 116 128 170 155 124 136 213 2400 ATV-68C10N4
110 125 193 175 146 155 206 187 156 165 258 2800 ATV-68C13N4
132 150 234 212 169 188 250 227 180 200 312 3250 ATV-68C15N4
160 200 280 269 225 226 300 288 240 240 375 3800 ATV-68C19N4
200 250 365 338 283 293 390 362 302 312 488 4700 ATV-68C23N4
250 300 453 411 338 365 485 440 361 388 606 5800 ATV-68C28N4
315 350 533 483 388 429 570 517 414 456 713 7300 ATV-68C33N4
400 500 692 662 553 556 740 708 590 592 926 9100 ATV-68C43N4
500 600 860 808 675 692 920 864 720 736 1151 11300 ATV-68C53N4
630 800 1015 942 787 816 1085 | 1008 840 868 1356 14000 ATV-68C63N4

(1) Las potencias indicadas corresponden a una frecuencia de corte maxima de 2,5 kHz, con una utilizacién en régimen permanente. Para
frecuencias de corte de 5y 10 kHz, consulte la tabla de la pagina 7.

(2) Valores de intensidad nominal, se indican con inductancia adicional de linea para la tensién nominal y la intensidad nominal maxima.
En 400 V... 500V, la corriente estimada de cortocircuito es de 22000 A.

(3) Corriente transitoria durante 60 segundos cada 10 minutos para una tension de 400 V (corresponde a 1,5 veces la intensidad nominal
maxima).

(4) Corriente transitoria durante 60 segundos cada 10 minutos para una tension de 400 V (corresponde a 1,2 veces la intensidad nominal
maxima).

(5) Potencia disipada para la intensidad nominal maxima y una frecuencia maxima de corte de 2,5 kHz.
(6) En 460 V, sélo esta disponible el alto par.

(7) Caracteristicas idénticas para el ATV-66FCeoN4.




Par disponible

Régimen permanente

El enfriamiento de los motores autoventilados esté relacionado con su velocidad. Como resultado, se produce una desclasificacién a velocidades
inferiores a la velocidad nominal. Para el ajuste de la proteccion térmica del motor, es preferible contar con los valores de la constante térmica del
motor proporcionados por el fabricante del motor.

Regimenes transitorios

El sobrepar depende de la corriente transitoria maxima que puede generar el variador.
En el arranque, el par maximo de limitacion es programable en funcion de la velocidad hasta 1,8 veces el par nominal.

Funcionamiento en sobrevelocidad
Por encima de la velocidad nominal del motor, debido a que la tensién no puede seguir evolucionando con la frecuencia, se produce una reduccion

de la induccion del motor que se traduce en una pérdida de par. Atencién: consulte con el fabricante las posibilidades mecénicas de funcionamiento
en sobrevelocidad del motor.

Aplicaciones de alto par: caracteristicas de par
ATV-68CeeN4

P/Pn
(1) Motor autoventilado = par atil permanente
1,8 max Y (proteccion interna ajustable).
\‘(4)
L5 "‘—(3)\ (2) Motor motoventilado = par Util permanente
N,
A Y
\\ 3) Sobrepar disponible durante 60 segundos como maximo
2 .
1 .,
(1) \\ \\ (4) Sobrepar de arranque posible
N N,
NN‘s K . .
05 () ‘\\:\ (5) Par a sobrevelocidad a potencia constante
4 RN
- Observacion (1) (2) (3): el tiempo depende del dimensionamiento y
de la capacidad térmica del variador.
0 :
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ATV-68FCeeoN4
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Aplicaciones de par estandar (par variable): caracteristicas de par

P/Pn
L @) (1) Motor aqtovgntilado = par atil permanente
1 [ (2 \\\ (proteccion interna ajustable)
e (2) Motor motoventilado = par util permanente
@ ) (3) Sobrepar disponible durante 60 segundos como maximo
(6) Par Gtil permanente tipico en par variable
0

50 60  f(Hz)
60 72




Caracter isticas tecnicas

Entorno

Conformidad con las
normas

- variador disefiado, fabricado y probado segun la norma EN 50178,

- aislamiento galvanico segun la norma EN 50178, TBTP,

- inmunidad CEM segun la norma CEI 61800-3 (CEI 1000-4-2, CEI 1000-4-3, CEI 1000-4-4, CEl 1000-4-5),
- CEM: emisién segln la norma CEI 61800-3 (entorno 2)

Emision de alta frecuencia con filtros atenuadores opcionales para entornos industriales.

Marcado CE

- variador disefiado para respetar las Directivas Europeas:
Directiva sobre Baja Tension 73 / 23 CEE y Directiva CEM 89/336 CEE para entornos industriales.

Homologaciones

UL "OPEN DEVICE"

Para respetar las condiciones UL, la corriente de cortocircuito de la alimentacién del variador no debe
superar los siguientes valores:

- ATV-68C10N4-C19N4 = 10.000 A,

- ATV-68C23N4-C33N4 = 18.000 A,

- ATV-68C43N4-C63N4 = 30.000 A.

Grado de proteccion

IPOO con proteccion de la parte delantera (requiere una proteccion contra el contacto directo de las
personas).

Temperatura
ambiente
Desclasificacion
en funcion de

la frecuencia

de corte maxima

- la tabla de conexién variador - motor se basa en una frecuencia de corte maxima de 2,5 kHz y una
temperatura ambiente de 40°C (45°C segun el calibre). El variador puede funcionar a una temperatura
ambiente 10°C superior a la temperatura ambiente maxima que se indica a continuacién. En este caso es
necesario desclasificar la corriente del variador un 2% por cada °C adicional.

- también es posible funcionar con una frecuencia de corte superior a 2,5 kHz con la siguiente
desclasificacion:

Temp. ambiente 2,5 kHz 5 kHz 10 kHz
maxima
ATV-68C10N4 40°C In variador | 0,80 In variador 0,45 In variador
ATV-68C13N4 45°C In variador | 0,95 In variador 0,78 In variador
ATV-68C15N4 45°C In variador | 0,85 In variador 0,58 In variador
ATV-68C19N4 40°C In variador | 0,80 In variador 0,52 In variador
ATV-68C23N4 45°C In variador | 1,00 In variador 0,80 In variador
ATV-68C28N4 45°C In variador | 0,86 In variador 0,64 In variador
ATV-68C33N4 40°C In variador | 0,82 In variador 0,60 In variador
ATV-68C43N4 45°C In variador | 1,00 In variador 0,80 In variador
ATV-68C53N4 45°C In variador | 0,86 In variador 0,64 In variador
ATV-68C63N4 40°C In variador | 0,82 In variador 0,60 In variador

- para cumplir las condiciones UL, la temperatura ambiente méaxima de todos los variadores es de 40°C.

- para el montaje en armario, consulte el capitulo "Montaje en armario”
- para el almacenamiento: - 25°C ... + 70°C.

Humedad relativa
maxima
Clase de entorno

95% sin condensacion ni goteo.

clase 3K3 segun la norma CEIl 721-3-3.

Contaminacién
ambiental
maxima

grado 2 segun las normas CEIl 664-1 y EN50178

Altitud maxima
de utilizacion

1000 m sin desclasificacion (desclasificar la potencia nominal un 1% por 100 m adicionales hasta

2000 m).

Posicion de
funcionamiento

Vertical

Nivel de ruido del
variador

ATV-68C10N4 a C19N4
65 dB (A)

ATV-68C23N4 a C33N4

72 dB (A)

ATV-68C43N4 a C63N4
74.dB (A)




Caracter isticas tecnicas

Caracteristicas eléctricas

Protecciones y
mecanismos de
seguridad del variador

- Proteccién contra cortocircuitos:

entre las fases de salida,

entre las fases de salida y la tierra (salvo en régimen IT),

en las salidas de las fuentes internas disponibles,
- Proteccién térmica contra excesos de calentamiento y la sobreintensidad,
- Seguridades contra sobretensiones y subtensiones de la red.

Proteccién del motor

- Proteccion térmica integrada en el variador mediante calculo permanente de la It y teniendo en cuenta
la velocidad,
Memorizacién del estado térmico del motor al apagar el variador con alimentacion
externa de 24V,
Funcion modificable (por medio de un terminal de programacion, segin el tipo de ventilaciéon
y las caracteristicas térmicas del motor),
- Proteccion integrada mediante sondas PTC.

Alimentacién

- 400V * 15% trifasica 50/60 Hz + 5%

- 440V * 10% trifasica 60 Hz + 5%

-460V - 10% a 480 + 10% trifasica 60 Hz + 5%
-500V - 15%, +10% trifasica 50 Hz + 5%

Tension de salida
maxima

Igual a la tensién de la red.

Aislamiento

Aislamiento galvanico segun la norma EN 50 178 entre control y potencia TPMB: entradas, salidas,
fuentes.

Frecuencia de salida

de 0a50/60Hz,
ampliacién hasta 300 Hz,
estabilidad de frecuencia: + 0,01% a 50 Hz.

Corriente transitoria
maxima

- De 400, 440 y 500V,

150% de la intensidad nominal en par fuerte durante 60 sy, después, 120% permanente,

120% de la intensidad nominal en par estandar (par variable) durante 60 s y, después, 100% permanente.
- De 460V,

150% de la intensidad nominal durante 60 sy, después, 100% permanente.

La limitacién de corriente depende de la temperatura del radiador. En caso de uso del variador por encima
de su capacidad térmica, el variador reduce automaticamente la frecuencia de corte y, si es necesario, la
corriente de limitacion transitoria.

Sobrepar de
arranque

Hasta 180% del par nominal a baja velocidad para aplicaciones de fuerte par.

Rendimiento del
variador

97,7% a 50 Hz a la carga nominal (incluyendo la inductancia de linea).




Dimensionesy fijaciones

ATV-68C10N4
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Peso: 60 kg
caudal de los ventiladores: 450 m3/ h
entrada / salida de aire: superficie minima de circulacion de 6 dm? sin filtro

ATV-68C13N4
ATV-68C15N4
ATV-68C19N4
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Dimensionesy fijaciones

ATV-68C23N4 a 68C33N4
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caudal de los ventiladores: 1200 m3/ h
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ATV-68C43N4 a 68C63N4
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Peso: 500 kg (2 x 250 kg)
caudal de los ventiladores: 2400 m3 / h
entrada / salida de aire: superficie minima de circulacién de 20 dm? sin filtro
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Precauc iones de monta je

Generalidades

Asegurese de que la tension de entrada (alterna trifasica) es de:

- 400 V + 15% trifasica 50 Hz + 5% / 60 Hz + 5%

- 440 V + 10% trifasica 60 Hz + 5%

- 460V - 10% a 480 + 10% trifasica 60 Hz + 5%

- 500 V - 15% + 10% trifasica 50 Hz + 5%

Deben evitarse los ambientes duros, como la temperatura y la humedad elevadas asi como el polvo, la suciedad, el vapor y el gas agresivo. El
emplazamiento debe estar correctamente ventilado y protegido de la luz directa del sol.

Instale el variador en una superficie vertical, incombustible y libre de vibraciones.

Atencion: No aplique la tension de la red a las bornas de salida U, V y W, que son las bornas de alimentacién del motor. Las bornas de la red de
alimentacién son L1, L2 y L3.

Consulte con el fabricante del motor si éste debe funcionar a méas de 60 Hz.

Se controla la resistencia de aislamiento y la rigidez dieléctrica de todos los variadores. En caso de inspeccion periédica,
las medidas de aislamiento pueden realizarse entre las bornas de potencia y la puesta a tierra, pero en ningun caso en las bornas de control.

Las 6rdenes RUN / STOP (Marcha / Parada) deben darse a través de las bornas de control o del teclado, no por accionamiento del contactor de
la red o del motor. Los aparatos estan disefiados para admitir aproximadamente 60 accionamientos de la red por hora.
No instale condensadores ni dispositivos de proteccién contra sobretension en los cables del motor.

Distancias entre otros aparatos y paredes

Para garantizar la refrigeracion por conveccion, los variadores Altivar 68 han sido disefiados para montaje vertical. Respete las distancias minimas
recomendadas, especialmente si el aparato esta empotrado.

Los objetos que pueden llegar a introducirse en el aparato pueden provocar dafios durante la instalacion. Evite la penetracion de objetos, hilos,
aislantes de hilos, virutas y polvo en el aparato cubriéndolo siempre que no esté en tension.

=200 mm - .
* Prevea la evacuacion del aire
caliente de la parte de potencia
hacia el exterior del armario
o ——"___ oo , 0
T 1 T 1
1. )i 1. )i
[e O]
150 mm A S 150 mm s
|
@ i i @ |
of O
O
o o
* Prevea una entrada de aire
’ \ ! j: a temperatura ambiente
2100 mm respetando las superficies minimas

(1) el nico objeto de las distancias laterales es permitir el acceso durante el mantenimiento. Si el aparato puede desmontarse facilmente, estas
distancias no son necesarias.
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Montaje en armar 10 del ATV-66

« Conduccion de aire para evitar la circulacion 1

« Parte libre para facilitar la circulacion del aire.

- Entrada de aire (sin filtro) de 6 dmS.

* Ventilador

Recomendaciones

Las temperaturas ambiente maximas no deben superarse (consulte los limites en las tablas de la pagina 7). Si se alcanza la temperatura maxima
del refrigerador, la frecuencia de comunicacion del variador disminuye automaticamente y, si esta medida es insuficiente, también se reduce el
valor méximo de limitacién de corriente. La duracién del variador disminuye con el aumento de la temperatura ambiente. Nunca instale el aparato
en la proximidad de una fuente de calor.

En caso de integracién en un armario, tenga en cuenta sus dimensiones, las posibilidades de disipacion térmica y la conduccion del aire. Si es
necesario, instale ventilacion forzada auxiliar.

ATV-68C10N4
Grado de proteccion IP20-1P23, temperatura ambiente maxima exterior del armario:
40°C

Caudal de aire: 450 m3/H

del aire de la parte de potencia por el armario.

ATV-68

‘W\\\\\\\

ATV-68C13N4 a C63N4

El bloque de potencia se desmonta por balanceo, segin muestra el siguiente esquema. Prevea un espacio libre de 1,20 m en la parte delantera
para realizar las operaciones de mantenimiento.

(1) Bloque de potencia
O (2) Eje de rotacion

(©)©)
o
o

1200
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Montaje en armar 10 del ATV-66

ATV-68 C13N4 a C63N4
Grado de proteccion IP20 - IP23, temperatura ambiente maxima +35/+40°C* en el

exterior del armario

@ @

®)

BY

A

=2/ Z/

ejemplo: ATV-68C33N4

(1) La rejilla de la parte superior debe estar separada del techo del armario por una distancia minima de
60 mm y debe permitir la circulacion del aire por las cuatro caras.

(2) El montaje de separadores es obligatorio si los ventiladores de los armarios vecinos crean un
retorno de presion.

En el interior del armario, la circulacion de aire no debe verse obstaculizada por componentes adicionales*
(inductancias de linea, filtros de motor, etc.) montados entre la entrada de aire del armario y la entrada de
ventilacion del variador, en la parte inferior, y entre la salida de aire del variador y la de la parte superior del
armario. jNo monte ninguna fuente de calor sobre el variador!

* A excepcion de los filtros de entrada atenuadores de radioperturbaciones y de los cables.

(3) Tubos de evacuacion de aire (VW3A68 801): 1, 2 6 4 salidas de aire, segun el calibre en la parte superior
del armario (diametro interno de 195 mm con junta de goma).

- La circulacién del aire en las inmediaciones de la salida de ventilacién debe realizarse a 10 m/s (35 km/h,
aproximadamente) para que los conductos de aire creen una presion elevada.

- Caudal de aire segun el calibre

Caudal Calibre
m3/h ATV-68

600 C13N4 a C19N4
2 x 600 C23N4 a C33N4
4x 600 C43N4 a C68N4

(4) Si se sittia otro armario junto al armario del variador, es necesario cerrar el tabique de separacion para
evitar el intercambio de calor.

(5) Entrada de aire. No instale el filtro y respete las superficies minimas que se indican a continuacion.

Superficie Calibre
dm3 ATV-68

7 C13N4 a C19N4

10 C23N4 a C33N4

20 C43N4 a C68N4

* Para la temperatura ambiente maxima: consulte la tabla de la pagina 7 y reste 5°C para calcular el calentamiento adicional derivado del montaje

en armario.

Grado de proteccion IP20-1P23, temperatura ambiente maxima de +40 / +45°C** en el exterior del

armario

N e [

[ |$|‘ |§|‘ H
"] al
L
e A
——= Z

ejemplo: ATV-68C33N4

** \/éase la tabla de la pagina 7.

Esta opcion evita la desclasificacion del variador para una
temperatura ambiente en el exterior del armario de +40 /
+45°C (véase la tabla de la pagina 7).

(6) Ventilador adicional.

ffffff Kit de ventilador opcional VW3A68820.
[ Volumen tratado >1500 m3/h.
El ventilador adicional evacua el aire de refrigeracién que
pasa por los ventiladores del armario (los conductos de aire
no deben estar montados).

Observacion
Para obtener un grado de proteccion IP54, consulte con la
red Schneider.

AA
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Acceso a |0sS borneros

ATV-68C10N4

Para acceder a los borneros de potencia y control, retire el panel frontal.

& Asegurese de que no hay tensién antes de retirar el panel. La tension de las bornas + y - debe ser inferior a 60 V CC.

_

== X1

151

X3 X4 X2

X X
—

X5

L1jL2[L3| + ulviw
o|o|o|o ofo|o

1O OlPE

o

1

150+10

ATV-68C13N4 ATV-68C15N4 ATV-68C19N4

Para acceder a los borneros de potencia y control, retire el panel frontal.

Bornas Funcion
L1, L2, L3 Conexioén a la red
U, VvV,W Conexién del motor
PE red Conexion a tierra
PE motor Conexion a tierra
+, — Bus CC

Ubicacion de los borneros

X1: bornero de conexién de mandos a la tarjeta de control

X2: bornero de conexion de la tarjeta opcional de entrada/salida
X3: bornero de conexion de la 22 tarjeta opcional de entrada/salida
X4: conector de enlace RS232 (conexién a un PC)

X5: bornero de conexién de la tarjeta de retorno del codificador

X X: bornas para el blindaje del cable de control

Bornero de potencia

Apriete:

-10 Nm (88 Lb.in.) para L1, L2, L3, +, -, U, V, W,
- 20 Nm (177 Lb.in.) para PE (tuerca M8 - @ 9)

A Asegurese de que no hay tension antes de retirar el panel. La tension de las bornas + y - debe ser inferior a 60 V CC.

Para la unidad de frenado, utilice el kit de conexion del bus CC VW3 A68 802

o o
0| o
——=X1
I
X3 X4 X2
X X
—
X5
o
399> >§§
o B2
g g
EIt:EI
o o
M10 11 25
[o] @10

o
™
<
@10
@ \..
@ [ X J
o
©
180 30
N
,,7%
298
425

Bornas Funcion
L1, L2, L3 Conexioén a la red
u,Vv,w Conexién del motor
PE red Conexién a tierra
PE motor Conexion a tierra
+, — Bus CC

Ubicacién de los borneros

X1: bornero de conexién de mandos a la tarjeta de control

X2: bornero de conexion de la tarjeta opcional de entrada/salida
X3: bornero de conexion de la 22 tarjeta opcional de entrada/salida
X4: conector de enlace RS232 (conexion a un PC)

X5: bornero de conexion de la tarjeta de retorno del codificador

X X: bornas para el blindaje del cable de control

Barra de potencia
Apriete: 40 Nm (355 Lb.in.)

A Para la unidad de frenado, utilice el kit de conexién del bus CC VW3 A68 802

14



Acceso a |0sS borneros

ATV-68C23N4 a ATV-68C33N4

Para acceder a los borneros de potencia y control, retire el panel frontal.

VAN

Asegurese de que no hay tensién antes de retirar el panel. La tension de las bornas + y - debe ser inferior a 60 V CC.
Para la unidad de frenado, utilice el kit de conexion del bus CC VW3 A68 802

o

L1
° o

o

X1
[ °1
X3 X4 X2

—
X5

Motor

L

PE o]

80

20 40

580

[.J2x@13 (01013

M10

40Nm|

Bornas Funcién
L1,L2,L3 Conexién a la red
u,Vv,wW Conexion del motor
PE red Conexion a tierra
PE motor Conexién a tierra
+, — Bus CC

o
™
<
@ \. L]
e *o
o
©
180 30
!
! S
—
210
325
425

Ubicacion de los borneros

X1: bornero de conexién de mandos a la tarjeta de control

X2: bornero de conexion de la tarjeta opcional de entrada/salida
X3: bornero de conexién de la 22 tarjeta opcional de entrada/salida
X4: conector de enlace RS232 (conexién a un PC)

X5: bornero de conexion de la tarjeta de retorno del codificador

X X: bornas para el blindaje del cable de control

Barra de potencia
Apriete: 70 Nm (620 Lb.in.)

ATV-68C43N4 a ATV-68C63N4

Para acceder a los borneros de potencia y control, retire el panel frontal de los 2 médulos.

VAN

Asegurese de que no hay tensién antes de retirar el panel. La tensién de las bornas + y - debe ser inferior a 60 V CC.
Para la unidad de frenado, utilice el kit de conexion del bus CC VW3 A68 802

fj X30

Motor

70 Nm (620 Lb.in.)
70 Nm (620 Lb.in.)

M10

40Nm|

430

o®

180

60

30

—
142

235

325

40

425

Los dos médulos se suministran por separado y sin interconexién. Es necesario
realizar 3 conexiones:
-+/-busCC

- X20
- X30

« Conecte los bus de CC + — de los dos médulos por medio de las dos barras de bus

flexibles que se suministran con los médulos

« Conecte los dos conectores X20 de cada médulo entre si (el cable X20 se suministra

enrollado en las bornas + y — del bus de CC de cada médulo).

« Conecte el conector X30 a la tarjeta electrénica del médulo izquierdo. Para ello, pase

el cable de la parte superior del médulo entre los dos ventiladores.

(el cable se suministra enrollado a los ventiladores del médulo derecho que incluye el

terminal gréfico).

Ubicacion de los borneros

X1: bornero de conexién de mandos a la
tarjeta de control,

X2: bornero de conexién de la tarjeta
opcional de entrada/salida,

X3: bornero de conexion de la 22 tarjeta
opcional de entrada/salida,

X4: conector de enlace RS232
(conexién a un PC),

X5: bornero de conexion de la tarjeta de
retorno del codificador,

X X: bornas para el blindaje del cable de
control

Barra de potencia
Apriete: 70 Nm (620 Lb.in.)

Bornas

Funcion

L1A - L1B

Conexién a la red fase L1

L2A - L2B

Conexion a la red fase L2

L3A - L3B

Conexion a la red fase L3

X20

Cable de conexién para la medida de
tension de la fase U (1 hilo).

X30

Cable de conexién para control entre
modulos.

U Vv,w

Conexién del motor

PE red

Conexion a tierra

PE motor

Conexion a tierra

+ —

Bus CC
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Esquemas de conexlon de los borneros de contro |

Instrucciones de montaje y cableado para la conexién del control:

Altivar 68

8

9 17 18 20

Tarjeta de contrp

Xl o|o

o|o|o

o| [o]ofo

)

—

101

Tarjeta opcional n°2

JA\Y

Conexion de los
blindajes, tan corta
como sea posible

y sin discontinuidad

o[ 121

o

o

)

o

)

o

0

o 129

o 30| |
o

)

Hu [

I_I)%)

X2
101
Tarjeta opcional n°1
o[ ]21
(o]
o
(o]
o
1 [o]
— o
[e]
of |29
o 30| |
(<]
[o]
i [

Autémata
programable

Termistor

——————— Secuencia
— de control
de los relés

No conecte
el blindaje &

La primera tarjeta
siempre debe
montarse en X2

Fijacion con aprietacables
con collarin de tamafio
adecuado apretado sobre
placa
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Esquema de conexion de 10S borneros de contro |

Especificaciones técnicas de la tarjeta de control

Entrada analégica INTERFACE
(opcién de ampliacion de

E/S) Amplificador
0(4) - 20 mA diferencial
flotante hasta 35 V

Salida anal6gica )/I Amplificador
0(4) - 20 mA o \l\l de corriente
con referencia a los 0 V =

de la electronica Acoplador
optoeléctrico

RSN

Entradas légicas de 24 V

CC,
nivel Alto = 24 V, SZM{
nivel Bajo =0 V. Parte de potencia

flotantes hasta 35 V

—

Salida de relé de 230 V |
max., categoria de sobre-
tensioén Il para circuitos |

de control ﬁﬁ/ ,@

Las entradas y salidas de control estan aisladas de la red. Para mantener las condiciones de seguridad, es necesario limitar la tension continua
por debajo de 60 V CC con respecto a la tierra y con independencia del emplazamiento. Para ello, el potencial del cero eléctrico debe mantenerse
en todo momento a una tension inferior a 35 V con respecto al potencial de la tierra.

Las entradas y salidas no estan acopladas entre si (cuando se utilizan las entradas analégicas de las tarjetas de entrada / salida, y una alimentacion
externa de 24 V para las entradas logicas).

Los potenciales de la tarjeta de control y de las tarjetas opcionales de ampliacién de entrada / salida disponen de aislamiento galvanico doble segun
la norma EN 50178 (TPMB).

Atencion: Los suministros de alimentacion de los contactos de los relés deben ser de categoria de sobretension 1l, como méaximo, para mantener
la conformidad TPMB en las bornas restantes.

Asimismo, se aconseja utilizar un transformador para el aislamiento galvanico de los suministros de alimentacion de los contactos del relé con
respecto a la red.

Para obtener la conformidad con TPMB en los contactos de los relés de la tarjeta de ampliacion de entrada/salida, los suministros de alimentacion
de los contactos de los dos relés deben ser de 24 V e incluir un doble aislamiento con respecto a la red (o aislamiento reforzado).

Para respetar las condiciones UL, utilice Gnicamente bobinas de relé conformes con D300 (véase la tabla 127.1, UL508).
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Esquema de conexion de 10S borneros de contro |

Conexion del bornero a la tarjeta de control X1

Los cables de control deben mantenerse separados de los cables de la red, del motor y de otras lineas. No deben superar una
longitud de 20 m y deben ser de tipo blindado trenzado.

Tarjeta de control Programa:
Cableado para Cableado para MACRO M1(2) MACRO M2
larga distancia corta distancia (transportador)  (bombas, ...)
X1: (config. de fabrica)  (2)
— +10 | 1 < +10V
10 KQ »—|[AIV | 2 > Entrada analdgica, tensién 0...10 V Sin uso Cons. F. MANU
—> /‘T’”””””T’T > AIC | 3 Entrada analdgica de corriente 0(4)-20 mA Cons. F. AUTO Cons. F. AUTO
i Hro) - 20mA1 HI- Hi
/‘ ,,,,,,,,,,,,,, — OV |4 === Ceroeléctrico (4 - 20 mA) (4 -20 mA)
I T —— —_— f———F AO1|5 < Salida analégica de corriente 0(4)-20 mA | -salida I*. | f-salida I*
(’7) | H0w) - 20mA\ Hr (’7) r|| 0(4) - 20mA| r||-
+— ¢ ov | 6 2 0V eléctrico de la tarjeta (4 - 20 mA) (4-20 mA)
‘/\H | TH+| 7 —E-l>— Entrada termistor Inactivo Inactivo
T
L _ .
termistores CTP TH-| 8 ™= 0V termistor
o4y I | OV [ 9 === o0V eléctrico de la tarjeta
"_| 1) DIS |10 SMS ( Com0n de las entradas l6gicas
|
NPN _‘ — — —— —— |DI1 [11 Entrada l6gica programable 1 Marche adelante Marcha adelante
contacto$ ii
PNP — — Tbres de » [DI2 |12 ﬂ g Entrada l6gica programable 2 Marcha atrdas.  MANU/AUTO
colector )
abierto — — potencial » | DI3 |13 ﬁ < Entrada l6gica programable 3 Rampa 2 Fallo ext.
_< \_ —»— — mn —||= Dl4 |14 Entrada l6gica programable 4 Reinic. fallos Reinic. fallos
o — = +24 115 nY Alim. +24 V | salida l6gica (4) Alim. +24V Alim. +24 V
‘ _ > h -
(3) alimentacion externa P24 | 16 —mmbt L Alim. auxiliar +24 VCC
POV|17 0V (consumo 0,5 A)
|- conexion
del blindaje a la
tuerca M3 del PRINERE ’ . , . .
variador salida de senalizacion 8 Salida de relé 1 (comun) listo + Marcha  listo + Marcha
— 4 |NC1|19}—# 5 Salida de relé 1 (contacto en reposo)
libre de potencial , i )
< |NO1 |20 Salida de relé 1 (contacto en trabajo)
v

Las bornas de control estan totalmente aisladas de la tierra.

(€

@
3

“

®)

Para garantizar la proteccion de las personas en caso de contacto directo, el cero voltio eléctrico de la tarjeta electrénica no debe superar 35 V
con respecto a la tierra. Para ello, conéctelo a la tierra del variador o conecte a tierra la salida analégica del autémata.

El cero voltio eléctrico del variador es flotante y esta conectado a tierra por medio de un condensador de filtrado de HF que elimina las
interferencias.

Para obtener informacién sobre otros macroprogramas, consulte la guia de programacion.

El uso de alimentacién externa de 24 V permite mantener el control del variador en tensién para realizar ajustes y memorizar el estado térmico
del motor en caso de corte de la red.

X1-15 puede utilizarse para la alimentacion de +24 V de las entradas l6gicas. Mediante programacion, es posible transformar X1-15 en salida
l6gica.

Para obtener informacion sobre las condiciones de alimentacion de los contactos de los relés, consulte la seccién "Especificaciones técnicas
de la tarjeta de control”.

* Valor absoluto.
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ESsquema de conexlion de los borneros de las tarjetas de ampliacion de
entrada/salida

Conexidn del bornero de las tarjetas opcionales de ampliacion de entrada/salida X2 y X3

Si no es posible evitar el cruce de los cables de red y/o del motor con los cables de control, realicelo en angulo recto.

12 ampliacion; Tarjeta de ampliacién de Entrada/Salida,

o +24/15 debe insertarse en X2 (posicion derecha)
A
. Macro 1 Macro 2
X2: A2
S — T Al+ |21 Entrada analdgica de corriente 0(4)-20 mA  sin uso sin uso
| Hro@) - 20mA| Hr [] (Amplificador diferencial)
o p———— Al- |22
m"”*””””ﬁ A02| 23 1 Salida analdgica de corriente 0(4) - 20 mA  sin uso sin uso
@ | "0(4) - 20mA DIS/10 0V eléctrico
o ————— it T oV |24——
oV contactos .
o~ libres de DIS |25 Retorno comun
q _hL potencial _____ oI5 | 26 SMS ~ < Entrada I6gica 5 - 2 (1) bloqueo bloqueo bloqueo
NPN \ " v i Frvs ( . ) .
) > | » | DI6 27 ~=I_ Entrada l6gica 6 - 2 programable Sin uso sin uso
PNP \ " ﬂ“’( dat K bl . .
colector \ > | > [Di7 {28 ~> K Entrada logica 7 - 2 programable sin uso sin uso
abierto A~ - . )
SN L > [Dig [29 ﬁ»( Entrada l6gica 8 - 2 programable Sin uso sSin uso
el
24V
- — € |RL2|30 j Salida de relé 2 - 2 (comdn) sin uso sin uso
salida de senallzaC|on< NC2 |31 Salida de relé 2 - 2 (contacto en reposo)
libre de potencial 2 <« [Nno2 32 _I @ Salida de relé 2 - 2 (contacto en trabajo)
< [RL3 |33 —\ Salida de relé 3 - 2 (comun) sin uso sin uso
salida de seﬁallzamén: NO3 |34 Salida de relé 3 - 2 (contacto en trabajo)
libre de potencial 3
X3 22 tarjeta de ampliacion: Entrada/Salida, se inserta en X3.
Puede funcionar como 12 ampliacién
X3: Al_3 Macrol  Macro 2
Al+ |21 Entrada analdgica de corriente 0(4)-20 mA  sin uso Sin uso
Al |22 D (Amplificador diferencial)
AO2| 23—+ Salida analégica de corriente 0(4) -20 mA  sin uso sin uso
oV |24+—— 0V eléctrico
Atencion:
1) La instalacion de la tarjeta opcional de ampliacion de E/S en X2 asigna la entrada légica DI5 a la funcién "Bloqueo" y requi ere un
nivel 1 para que el variador pueda funcionar (necesario para el autoajuste), p.ej., con una conexién de 0 V (X1: 9)- DIS (X1: 1 0)

DIS (X2: 25) y + 24 (X1: 15) - DI5 (X2: 26).
Observacion : Es posible conectar 2 tarjetas de entrada/salida al mismo tiempo. La primera debe conectarse a X2.

(2)  Para obtener informacion sobre las condiciones de alimentacion de los contactos de los relés, consulte la seccion
"Especificaciones técnicas de la tarjeta de control".
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ESsquema de conexlon: bornero de la tarjeta de retorno ael codiil cadory
enlace RS232

Conexion de la tarjeta de retorno del codificador

X5 Tarjeta de codificador
X5:
o I Alimentacion +12V
530V H2 |1 para codificador < 200 mA
o2 (tensiones independientes)
H A 3 Sefial A
Codificadora 1L _:X:X:X A_+ . E]> A
RS422 | | o S Sefial B
(5V) LI X XX - E} {desfase de 90°)
ffffffffff Ve e I+ 7 Sefial Top 0.
,,,,,,, S O |- 8 E]> ¢

L
gy
. L En el caso de los ATV-68Fe+*N4, esta tarjeta se
B~ Suministra montada y cableada de fabrica.
n_
i

Conector sub D de 9 pins  (Conexién a un PC)

X4
Tarjeta de control

SUBD-9 X4 :

1] - GND |1 0V electronico

2 [/IrRxD d < [ <D | 2 ——<+— Emision de datos
3 [/TXD > +5V |3 +5V

4| - /RXD | 4 Recepcion de datos
5 [ GND GND 5FH——

6| - CcTs 6 Supresion para envio
7 | RTS > +5V 7 +5V

8 |CTs < RTS 8 ——<t+— Listo para enviar

o - p A ey

+

SUBD-9

ENCE—
7/ 8

Referencia del cable de conexién a un microordenador: VW3A68332.
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Caracter isticas de |los borneros ae contro |

Tarjeta de control (Ul 1) - Borneros X1

Cédigo | Bornero | Borna Designacion Caracteristicas

+10 X1 1 Alimentacién interna +10V, +2% -0% a 0 - 10 mA,; proteccién contra cortocircuitos.

+10V

AlV X1 2 Entrada analégica AIV | 0...10V, impedancia aproximada 100 kQ, precision de + 0,6% del fondo de escala (10
V), desviacién de linealidad < — 0,15% con 1 kQ en el potenciémetro de consigna,
resolucion de 10 bits (~ 10 mV), limites y funcionamiento parametrizables

AlC X1 3 Entrada analdgica 0(4) - 20 mA, carga de 250 Q, precision de + 0,9% del fondo de escala (20 mA),

AlC resolucion de 10 bits (~ 20 pA), estabilidad de + 0,2% del fondo de escala y cambio
de temperatura de 10 K, deteccién de pérdida "4 mA" a 3 mA, limites y
funcionamiento parametrizables

oV X1 4 ov 0V eléctrico (1)

AO1 X1 5 Salida analégica 0(4) - 20 mA, carga maxima de 600 Q, resolucién de 10 bits, precision de frecuencia,

A01 corriente, tension = + 1,5%; Par, velocidad, potencia *+ 5%,
06 4 mA, limites y funcionamiento parametrizables
oV X1 6 ov 0V eléctrico (1)
TH+ X1 7 Entrada termistor + Admite un méximo de 6 termistores en serie, el cableado debe estar blindado y
- separado del cable del motor.

TH- X1 8 Entrada termistor — Valor nominal del termistor < 1,5 kQ, resistencia de disparo de 3 kQ, valor de
reinicializacion de 1,8 kQ, proteccion contra cortocircuito por debajo de 50 Q,
corriente medida aproximada de 1 mA

oV X1 9 ov 0V eléctrico (1)

DIS X1 10 Comun Borna comun a todas las entradas l6gicas de la tarjeta de control, puede flotar sobre
un méaximo de 35V entre la tierra 'y contra el 0 V.

DI1 X1 11 Entrada l6gica DI1 Entrada de optoacoplador para 24 V, estado de mantenimiento minimo de : 10 ms,
bipolar para l6gica positiva y negativa, aproximadamente 8 mA a 24V, limites y
funcionamiento parametrizables. Estado 1 por encima de 15V, estado 0 por debajo
de 4 V.

DI2 X1 12 Entrada l6gica DI2 Mismas caracteristicas que X1 11

DI3 X1 13 Entrada l6gica DI3 Mismas caracteristicas que X1 11

Dl4 X1 14 Entrada l6gica D14 Mismas caracteristicas que X1 11

+24 X1 15 Salida logica o Tension de alimentacion de 24 V, 150 mA méaximo, utilizable como tension constante

alimentacion interna auxiliar para entradas logicas o como salida l6gica de informacion parametrizable.
de +24V Tolerancia: +25%, -15%
P24 X1 16 Entrada para Alimentacion externa de 24 V para la electrénica en caso de corte de la red.
alimentacion externa Tolerancia: +25%, -10% incluyendo la ondulacion residual, demanda de corriente
de +24V aproximada de 0,5 A (sin BUS), separado por diodo de 24V interno
pPov X1 17 ov
RL1 X1 18 Salida de relé 1 Tension de comunicacién: 250 V CA o0 30 V CC.
comun Potencia de conmutacion: 1250 VA méaximo, 150 W.
s et el Sl Corriente continua maxima: 3 A.

NC1 X1 19 Contacto Reposo Corriente conmutada minima (nuevo rel¢) 24 V CC, 3 mA.

B 7 7 7| Para obtener informacion sobre las condiciones de alimentacién de los contactos de

NO1 X1 20 Contacto Trabajo los relés, consulte la seccién "Especificaciones técnicas de la tarjeta de control”.
Para respetar las condiciones UL, utilice inicamente bobinas de relé conformes con
D300 (véase la tabla 127.1, UL508)

(1) 0V eléctrico puede flotar un maximo de 35 V con respecto a PE.
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Caracter isticas de los borneros de contro |

Tarjeta opcional de entrada/salida en borneros X2 y X3

X2: bornero de la primera tarjeta de E/X, x3: bornero de la segunda tarjeta.

Cédigo | Bornero | Borna Designacion Caracteristicas
Al+ 21 Entrada analdgica de corriente | 0(4) - 20 mA, amplificador diferencial, flotante con un méaximo de + 35V con
X2 22 Al2_2 respecto a la tierra 'y el 0V, precision de + 1,1% del fondo de escala (20 mA)
(X3) (Al2_3) (hasta 2% a 35 V), estabilidad de + 0,2% / 10 K, resolucién de 10 bits, carga de
250 Q, proteccién de entrada de - 60 V a + 60V, supervision Live/Zero de 3 mA,
limites y funcionamiento parametrizables.
AO2 23 Salida analégica de corriente | Igual que la borna 5 del bornero X1
X2 AO2_2
(X3) (A02_3)
ov X2 24 oV 0V eléctrico (1)
(X3) ((AY)
DIS X2 25 Comln Comun de las entradas l6gicas DI5 - DI8, si se utilizan contactos libres de
(X3) (comun) potencial, conectar con el 0V (bornero X1 borna 9)
DI5 26 Entrada l6gica Bloqueo - no modificable ni seleccionable.
X2 DI5_2 Para el funcionamiento del variador, se requiere una sefial a 1.
(X3) (DI5_3) P.ej.: con conexién a +24 (bornero X1 borna 15)
En el caso de la segunda tarjeta X3, la entrada légica es programable (mismas
caracteristicas que la borna 11 del bornero X1)
DI6 X2 27 Entrada légica DI6_2 Programable, mismas caracteristicas que la borna 11 del bornero X1
(X3) (Dl16_3)
DI7 X2 28 Entrada légica DI7_2 Programable, mismas caracteristicas que la borna 11 del bornero X1
(X3) (DI7_3)
DI8 X2 29 Entrada l6gica DI8_2 Programable, mismas caracteristicas que la borna 11 del bornero X1
(X3) (DI18_3)
RL2 X2 30 Salidaarelé 2_2 Mismas caracteristicas que la borna 18 del bornero X1 y que la borna 20 del
(X3) (salida a relé 2_3) bornero X1
NC2 X2 31 Contacto «NC» Reposo Para obtener informacion sobre las condiciones de alimentacion de los
y X3 contactos de los relés, consulte la seccién "Especificaciones técnicas de la
NO2 X2 32 Contacto «NA» Trabajo tarjeta de control".
y X3
RL3 X2 33 Salidaarelé 3_2 Para obtener informacion sobre las condiciones de alimentacién de los
(X3) (salida a relé 3_3) contactos de los relés, consulte la seccién "Especificaciones técnicas de la
r—-———T7~-—-—~—~— r———r- """~~~ ~——- === =1 tarjeta de control".
NO3 X2 34 Contacto «NA» Trabajo
y X3

Tarjeta de control Ul 1 - Conector X4 - interface serie

Cédigo | Bornero | Borna Designacion Caracteristicas
GND X4 1 oV 0V eléctrico (1)
/TXD X4 2 Emision de datos Corresponde a RS 232 (velocidad de transmision: 9,6 o 19,2 kBaudios)
+5V X4 3 Alimentacion Alimentacion d +5V (4,75...5,25 V) corriente maxima de carga de 50 mA
/IRXD X4 4 Recepcioén de datos Corresponde a RS 232
GND X4 5 oV 0V eléctrico (1)
CTS X4 6 OK para emision Corresponde a RS 232

+5V X4 7 Alimentacién Alimentacion d +5 V (4,75...5,25 V) corriente méxima de carga de 50 mA
RTS X4 8 Listo para enviar Corresponde a RS 232

PE CASE Puesta a tierra Conexion a tierra

(1) 0 V eléctrico puede flotar un méximo de 35 V con respecto a PE.
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Caracter isticas de |los borneros ae contro |

Tarjeta de retorno del codificador

Cédigo | Bornero | Borna Designacion Caracteristicas
+12 X5 1 Alimentacion del Alimentacion de +12 V £7% / maximo 200 mA (carga incluida)
codificador
ov X5 2 oV Separacion de los potenciales de la electronica de control (1)
A+ X5 3 Via A Sefial correspondiente a RS422, periodo minimo 3us para 360° eléctricos y una
- - relacion ciclica de 180° eléctricos +10%
A- X5 4 Via A invertida Frecuencia maxima 300 kHz, carga de 121 Q con 22 nF en serie
B+ X5 5 Via B La sefial B sufre un desfase de 90° para reconocer el sentido de rotacién
B- X5 6 Via B invertida
I+ X5 7 Top O No es necesaria para el variador
I- X5 8 Top O invertida

(1) el 0V eléctrico puede flotar hasta 35 V con respecto a PE.

Observacion :

2 Atencion :

Nota: El codificador elegido, por ejemplo, de tipo XCC-14/-15/ 0 -19 tipo K, debe tener un rango de tensién de entrada de 8 a 30 V

(recomendado). La distancia maxima del codificador puede ser de 100 m a 100 kHz (50 m a 300 kHz 0 200 m a 50 kHz) mediante
el cable AWG24 (0,2 mm?).

Tipo de cable: PT (par trenzado) blindado
Configuracion de salida: RS 422,5V

Sefiales de salida: A, A,B,B(lel)
Resolucién recomendada:

- motor de 2 polos y 30 a 2048 puntos por vuelta
- motor de 4 polos y 60 a 4096 puntos por vuelta
- a partir de 6 polos y 90 a 4096 puntos por vuelta

La opcién «velocidad de retorno» se admite a partir de la versién de software PSR3.00.
Para obtener una dindmica correcta, debe haber mas de 200 incrementos por rotacion.

Frecuencia maxima: 300 kHz.
Frecuencia maxima = Np x Fs/p.
Np = nimero maximo de puntos por vuelta del codificador
Fs = Frecuencia maxima de alimentacion del motor

p = nimero de par de polo.
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Esquema de conexion ae potenc la

Trifasico de 400 V
a trifasico de 500 V

ATV-68C10N4 a ATV-68C33 N4

Ejemplo de esquema de conexién con disyuntor y contactor
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Las inductancias de IL e IL’ son obligatorias para los calibres C43 a C63N4.
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Esquema de conexion ae potenc la

Alimentacion aguas arriba del variador
Q1 Disyuntor principal
Ajuste del disyuntor

Umbral de disparo
Ir=1,1 In motor
Contra cortocircuitos (accion rapida)
Im=1,5
Tm=60s (1)
12t = off (1)
Contra cortocircuitos (instantaneo)
1=2
(1) Si el disparador dispone de estos ajustes

Atencion:
Los variadores disponen de elementos de proteccion contra sobreintensidades y cortocircuitos. Por tanto, si se activa la proteccion térmica de linea
es probable que sea debido a un fallo del variador, lo cual debera comprobarse antes del reenganche de la potencia.

* El cableado de potencia debe realizarse con cables de 4 conductores o con cables individuales que estaran lo méas cerca posible del cable PE.

L1
L2
L3
PE

IL, Il Inductancias de linea obligatorias, si la impedancia de linea y del transformador es inferior a:
- 245 pH para el calibre C10 N4
- 120 pH para los calibres C13 - C19 N4
- 60 pH para los calibres C23 - C33 N4
0 si se conectan otros variadores a la entrada de potencia del variador, o muy cerca de ella. (Véase la seccién "Recomendaciones
preliminares").

(1a), (1b), Filtros atenuadores de radioperturbaciones. Sus conexiones a las inductancias de linea IL e IL’ deben ser tan cortas como sea
y (1c) posible.

Observacion sobre los filtros de 500 V

En los calibres C10N4 a C33N4, el filtro es de una sola pieza; instalelo en 1b.

En los calibres C43N4 a C68N4 hay 2 filtros idénticos. Uno de ellos se conecta en lugar de 1C, en L1A L1A L3A; el otro se conecta en
lugar de 1C, en L1B L2B L3B.

Las masas de los filtros y del variador deben tener el mismo potencial que los enlaces de baja impedancia a alta frecuencia (fijacion
en chapa sin pintura y con tratamiento anticorrosivo / plano de tierra). El filtro debe montarse lo mas cerca posible del variador.

) Contactor opcional.
- Evite el uso frecuente del contactor KM1 (existe el riesgo de envejecimiento prematuro de los condensadores de filtrado). Utilice en
su lugar la funcién de bloqueo del variador.
- En caso de ciclos de < 60 s, estas indicaciones son obligatorias. Si no se cumplen, la tarjeta de carga de los condensadores puede
resultar dafiada.

Alimentacion aguas abajo del variador
3) Inductancias adicionales del motor (opcionales) para cables de gran longitud (> 50 metros blindados u 80 metros sin blindaje).

4) El blindaje del cable del motor es necesario si el entorno es sensible a las radioperturbaciones. En el lado del variador, fije y conecte
a tierra los blindajes en el plano de tierra por medio de collarines inoxidables de contacto de 360°.
La funcién principal del blindaje de los cables del motor consiste en limitar su difusion en radiofrecuencia. Utilice un cable de cuatro
polos para el motor y conecte cada extremo del blindaje segun dictan las normas de HF. El tipo de material de proteccion (cobre o
acero) tiene menos importancia que la calidad de la conexion en ambos extremos. Como alternativa, puede utilizarse una canaleta
metélica de buena conductibilidad y sin discontinuidad.
Observacion
Si se utiliza un cable con funda de proteccion (tipo NYCY) que cumpla la doble funcién de PE y pantalla, sera necesario conectarlo
correctamente al variador y al motor (se reduce su eficacia contra la radiacion).

Variador
PE - motor U v W

PE de proteccion de personas
(compruebe la eficacia del contacto,
corrosion, etc.)

Tierra para la corriente de HF de fuga
tan gruesa como sea posible

- Si existen normas de seguridad que imponen el aislamiento del motor, prevea la instalacién de un contactor de salida del variador y
bloquee el variador siempre que el contactor no esté cerrado.
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Esquema de conexion ae potenc la

Precauciones de cableado y de montaje

(5) Importante: placa de montaje conductora (de acero inoxidable o galvanizado) para conectar la tierra del blindaje del cable del motor y obtener
la equipotencialidad de las masas entre el filtro, el variador y los blindajes.
Todas las conexiones marcada con el signo --- representan el equipotencial CEM necesario para el flujo de las interferencias de HF:
conexiones de proteccion, conexiones de las masas a las placas de blindaje y de los blindajes entre si.
Requieren que la impedancia sea débil a altas frecuencias; son planos de tierra o, cuando ello no es posible, trenzados de gran seccion,
(trenzado) y de la menor longitud posible. Pueden instalarse en paralelo con el conductor de proteccién verde/amarillo habitual que cumple
la funcién de seguridad.

* Los comandos, la alimentacion de la red y la salida hacia el motor deben estar tan separados como sea posible.

« Cable de red

« Contactor

* Comandos e "

. & « Disyuntor

T Rel Y < Cable del

« Cable >10 cm >10 cm motor

. « Inductancia
del motor

I 00

« Debe conectarse un cable sin uso, situado junto a los cables del motor, al PE del motor y al PE del variador; de este modo, se evita cualquier
riesgo eléctrico para el usuario.

* Nunca instale los cables de control, de red y del motor en el mismo canal.
« Si no es posible evitar el cruce de un cable de control y un cable de potencia, realicelo en angulo recto.
Cable del motor
Cable de control
« Utilizar unicamente cables de control blindados (excepcién: los contactos de relé y las eventuales entradas I6gicas si estan aisladas de los
cables de potencia). Su blindaje debera conectarse a tierra en cada extremo (excepcion: en caso de problemas de bucle provocados por

corrientes de equilibrado que calientan el blindaje, conecte Unicamente el lado de entrada de la sefial o instale un conductor de equilibrado
en paralelo).

[ i

b

L L
T
U

{ \

N B

(6) Elvariador debe conectarse a tierra a través de la borna PE mediante un cable de 10 mm 2 de seccién minima.
El sistema integrado de deteccién de cortocircuitos a tierra no actia como limitador de corriente. Por tanto, sélo protege al aparato, no a las
personas.

Atencion :

Nunca conecte el radiador del variador a masa ni a tierra.

Con cables de longitud media, se producen frecuentes corrientes de fuga de 500 mA o superiores. La corriente de fuga aumenta con los siguientes
factores:

- la longitud de los cables del motor,

- el blindaje de dichos cables,

- la frecuencia de corte,

- la presencia de filtros de radiofrecuencia,

- la capacidad paréasita del motor.
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Esquemas ae conexlon de potenc ia al bus ade CC

Conexion del bus de CC entre variadores de distintos calibres
Utilizacién de la tarjeta de carga externa VW3A68180

Se recomienda el uso de este esquema de conexion para las aplicaciones en las que algunos variadores funcionan en regeneraciéon (modo de
frenado), mientras que otros lo hacen en modo motor; p.ej., bobinadoras, maquinas direccionales, bancos de prueba, transportadoras, aparatos
de elevacion, etc.

La potencia del motor no debe superar en ningin momento el limite permitido por el rectificador del ATV68 de par estandar (ATV-68C23N4: 200
KW + 20% durante 60 segundos).

3AC

Los aparatos con alimentaciéon de CC no
SV*\”*\ & deben encenderse y apagarse

mientras estan funcionando.

vl 0

Tarjeta
opcional
de carga
[ externa
! ! ’ DO Q0 §gs
[T [T
11 L2 L3 + - + - + - Rp=m
| . .
ATV-68 4+ ATV-68 ATV-68 médulo de ! :J', resistencia de
© - @ ® frenado | 4! frenado
u v w u v w u v w Rp==!
O] Variador de frecuencia estandar.

El ATV-68 conectado directamente a la red determina la potencia maxima posible del motor para el conjunto M1 + M2 + M3.

Tarjeta «Circuito de carga» opcional. Esta opcién es necesaria para evitar la sobrecarga de los circuitos de carga del ATV-68. La opcion de

carga externa permite cargar el variador para una potencia total de 500 kW. (Par estandar,[ ] 4] []-).
externa
00 Variadores con alimentacion de CC. La proteccion debe realizarse segun se describe en el capitulo «Seccion de los cables y fusibles

para la conexion del bus de CC» mediante fusibles ultrarrapidos. La instalacién de contactores en el circuito de CC carece de utilidad,
ya que la accién de conmutacién puede provocar la fusion de los fusibles (corriente de carga elevada).

Moédulo Dispositivo de frenado vy, si es necesario, resistencia de frenado.
de
frenado

27



Esquemas ae conexlon de potenc ia al bus ade CC

Conexion del bus de CC entre variadores de calibre equivalente (del mismo tamario)

Se recomienda el acoplamiento CC para las aplicaciones en las que, por una parte, es necesario garantizar la plena potencia del motor y, por otra,
es necesario permitir el funcionamiento en generador provocado por el intercambio de energia a través del enlace de CC (p.ej., transportadoras,

etc.).
3AC
A
v I w101 1 wec 1 {1 ]
!! ) !!![]SI !!![]SI
L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3
ATV-68 4+ ATV-68 4 | ATV-68 4 |
u v w u v w u v w
KM1 El uso de un contactor de linea comun permite que todos los circuitos de carga de los ATV-68 funcionen en paralelo y, por tanto, evita su
sobrecarga.
& Si se utiliza un contactor por variador, es necesario conectar el «circuito de carga externa» opcional a cada variador.
NH Dispositivo de proteccion del lado de la red. Para proteger los variadores contra descargas, es conveniente seguir cuidadosamente las
recomendaciones del capitulo «seccion de los cables y fusibles de la red». La supervisién por fusibles (que actla sobre la entrada l6gica
«fallo externo» o sobre el contactor de linea) permite evitar que el circuito de carga sufra dafios en el momento de la puesta en tension.
Sl Seleccione los fusibles del enlace de CC siguiendo las indicaciones que figuran en el capitulo «Seccion de los cables y fusibles para la
conexion del bus de CC».
& Todos los fusibles (NH + Sl) deben estar en servicio antes de la conexion del contactor KM1.
OO0 variador ATV-68.

Generalmente, es posible elegir la cantidad y el tamafio de los variadores, pero s6lo es posible conectar variadores del mismo tamafio o
del primer calibre del tamafio siguiente. El uso de inductancias de linea es obligatorio.
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Secclion de los cablesy tusibles para la conexion del bus de CC

A

Alimentacién por bus de CC

Para obtener informacién sobre la posicién de las bornas +y -, véase la seccion "Acceso a los borneros".

Didmetro de la conexién de CC
* ATV-68C10N4: Capacidad maxima de conexién del bornero: 95 mm?2 maximo,
* ATV-68C13N4 a C19N4: Tuerca de conexion M10 (par de apriete: 40 Nm),

* ATV-68C23N4 a C63N4: Dos tuercas de conexién M10 con arandela (par de apriete: 40 Nm).

En el caso del calibre C10N4, la conexiéon del bus de CC se realiza directamente en el bornero.
En el caso de los calibres C13N4 a C63N4, es necesario utilizar la opcion VW3 A68 802 - kit de conexién del bus de CC.

Alimentacion de red

Para tension de 400 V

Para tension de 440V

Para tension de 460 V

Para tension de 500 V

Tensiéon nominal de CC

Rango de tension minima - maxima

(cc)
Sobretension

560V CC
430...650 V

1,60xUnCC

622V CC
505...684 V

1,45xUnCC

680V
530...745V

1,32xUnCC

710V CC
540...790V

1,27xUnCC

Intensidad nominal (si la
alimentacion

del variador procede Unicamente

del bus de CC)

aproximadamente
1,15 x | motor

aproximadamente
1,15 x | motor

aproximadamente
1,15 x | motor

aproximadamente
1,15 x | motor

Tipo de fusible, tensién nominal UR 690 V UR 800V UR 800V UR 800V

Tamarfio del Seccion del cable Para 400 Vy 440V Para 460 V y 500 V

fusible Si (1) del armario (2)

200 A 70 mm?2 - ATV-68C10N4

250 A 95 mm? ATV-68C10N4 ATV-68C13N4

315A 120 mm? ATV-68C13N4 ATV-68C15N4

400 A 185 mm? ATV-68C15N4 ATV-68C19N4

500 A 2 X 150 mm2 ATV-68C19N4 ATV-68C23N4
ATV-68C28N4

630 A 2 X 185 mm2 ATV-68C23N4 ATV-68C33N4

800 A 2 X 185 mm2 ATV-68C28 / C33N4 | ATV-68C43N4

1000 A ATV-68C43N4 ATV-68C53N4

1250 A ATV-68C53N4 ATV-68C63N4

1600 A ATV-68C63N4

(1) Las aplicaciones de CC so6lo admiten el uso de fusibles ultrarrapidos (semiconductores). Su disefio les permite cortar las tensiones continuas
y alternas muy rapidamente.

(2) Los valores s6lo se proporcionan a titulo indicativo.

Observacion:

Si utiliza una unidad de frenado externo, ajuste el pardmetro C1-03 en 1 (unidad de frenado externo).
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Secclion de los cablesy tusibles de la red

El médulo integrado de supervision de fallo de tierra no tiene ningun efecto de limitacion de corriente.

Es una proteccion del variador, no de las personas.

Para variadores ATV-68C10N4 a C63N4 - 400V - 440 V

Red Variador Motor
Fusible de red para i2t | Seccion de los cables ATV-68 / Intensidad Conexion Cable mot. mm?2
proteccion (6) del armario nominal 1) y pérdida de tension / 100 m
del variador (por fase) maxima con In max.
()] en mm? (1) (par [©XCNENNE]
estandar)
200 A A 70 C10N4 170A Bornero de 95 mm? 3x95/53V
250 A B 95 C13N4 206 A tuerca 3x120/52V
315A B 120 C15N4 250 A M10 3x185/4,1V
400 A B 185 C19N4 300 A 2x(3x120)/4,9V
500 A C 2x150 C23N4 390 A 80x5 2x(3x120) /1,9V
630 A C 2x185 C28N4 485 A 2x313 2 x (3x150) /4,8 V
(710) 800 A C 2x185 C33N4 570 A 2 x(3x185) /4,6 V
2x 500 A (5) C 2x2x150 C43N4 740 A 115 X8/ 3x(3x185) /4,0V
2x630A(5) C 2x2x185 C53N4 920 A 3x@13 3 x(3x240) /3,8V
2x800A (5) C 2x2x185 C63N4 1085 A 2x @17 4 x (3x240) /3,0V
Para variadores ATV-68C10N4 a C63N4 - 500 V
Red Variador Motor
Fusible de red para Seccion de los cables ATV-68 / Intensidad Conexion Cable mot. mm?2
proteccion del armario nominal 1) y pérdida de tension / 100 m
del variador (por fase) maxima con In max.
()] en mm? (1) (par (©XONNIE)]
estandar)
160 A A 50 C10N4 136 A Bornero de 95 mm?2 3x70/58V
200 A B 70 C13N4 165 A tuerca 3x70/7,0V
250 A B 95 C15N4 200 A M10 3x120/5,0V
315 A B 120 C19N4 240 A 3x185/39V
400 A C 185 C83N4 312A 80x5 2 x(3x120) 13,9V
500 A C 2x150 C48N4 388 A 2x313 2x(3x120)/4,8V
630 A C 2x185 C43N4 456 A 2 x (3x150) /4,5V
2x 400 A (5) C 2x185 C43N4 592 A 115 X8/ 2 x (3x185) /4,8 V
2x 500 A (5) C 2x2x150 C53N4 736 A 3x @13 3x(3x185) /4,0 V
2x630A(5) C 2x2x185 C63N4 868 A 2x @17 3x(3x240) /3,6 V

(1) Valores recomendados para una temperatura ambiente de 40 °C.

(2) Caida de tension orientativa entre fases, por 100 m de cable y a la intensidad nominal maxima.

(3) Los cables del motor estan dimensionados para la intensidad nominal méxima a una temperatura ambiente de 40°C y montaje aéreo. Durante
la explotacion en Bypass, los cables del motor se dimensionan de manera distinta.

(4) En caso de disparo, los fusibles ultrarrapidos protegen el variador contra dafios secundarios en el rectificador, el circuito de carga, etc.
Los fusibles de red constituyen una proteccién secundaria del variador en caso de fallo de la proteccién electrénica. Sin embargo, si los
fusibles se funden, significa que se ha producido un fallo en el interior del aparato y por tanto, la sustituciéon de los fusibles y la posterior
conexioén del variador no sirven para nada. En este caso, es necesario comprobar el variador.

(5) Fusibles 2 x 3 polos, ya que hay dos puentes de entrada.

(6) Enrelacion con la proteccion del rectificador en caso de cortocircuito y, especialmente, para la proteccion contra sobrecarga de los variadores,

los fusibles de red no deben ser superiores a los siguientes valores de disparo de it:

A

B

C

75.103A%S

245.103A2S

1000.103 A2 S

Observacion:

Para garantizar el cumplimiento de las condiciones UL, utilice inicamente un conductor de cobre de 60/75 °C.
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Usos part iculares / Red I'T

Uso con un motor de potencia distinta al calibre del variador

Este variador puede alimentar motores de potencias comprendidas entre 20% y 120% de la potencia nominal de par estandar. Asegurese de que
la corriente absorbida por el motor no supera la intensidad nominal del variador (consulte la tabla de la pagina 5).

Conexién de motores en paralelo

La intensidad nominal méaxima del variador debe ser superior a la suma de corrientes de los motores alimentados. En este caso, es necesario
prever una proteccion térmica externa mediante termistores CTP para cada motor (hasta 6 motores) o mediante relés térmicos.

Si la longitud total de los cables de los motores es superior a 50 m (blindados), prevea la instalacién de una inductancia de motor.
Parametrice la suma de corrientes de los motores.

En el caso de las aplicaciones que requieren un par de arranque elevado (transportadoras, elevadoras, etc.), es necesario realizar un autoajuste.
Para ello, los motores deben acoplarse mecénicamente, tener la misma potencia y la misma longitud de cable.

En el caso de las aplicaciones que no requieren un par de arranque elevado (bombas, ventiladores, etc.), el autoajuste no es necesario. En este
caso, las potencias de los motores y las longitudes de los cables pueden ser distintas.

Es posible aislar cada motor por medio de un contactor durante el funcionamiento. En cambio, para reconectar el motor al variador, es necesario
tomar las siguientes precauciones: "acoplamiento de un contactor situado aguas abajo de un variador".

Acoplamiento de un contactor situado aguas abajo de un variador

El acoplamiento en marcha es posible si la corriente de arranque del motor es inferior a la corriente transitoria méaxima del variador. En todos los
casos, es preferible desbloquear el variador justo antes de cerrar el contactor y desbloquearlo después de cerrar los polos de potencia.

Conexion a una red aislada de tierra o impedante (IT)

Este tipo de conexién es posible, pero queda prohibida la instalacion de filtros opcionales de atenuacion de radioperturbaciones. Por lo demas, en
los casos en los que las capacidades parasitas (o condensadores de filtrado) existentes entre la red de alimentacion y la tierra son demasiado
altas, puede producirse un envejecimiento prematuro del variador en caso de fallo de puesta a tierra aguas abajo del variador (fallo de aislamiento
del cable del motor o del propio motor). En este tipo de conexiones, se recomienda utilizar una deteccion de fallos de aislamiento por toroidales,
kit VW3A68190.

Proteccion del variador y del accionamiento - opcién de «proteccion de fallo de tierra» VW3A68 190
Dependiendo de las caracteristicas, conviene elegir los siguientes métodos de proteccion:

« Transformador separado para cada variador Il En caso de fallo de tierra en la salida del variador, se permite el funcionamiento
(ej.: Alimentacion a 12 pulsos) durante un maximo de una hora. (las inductancias de linea y los filtros de salida
pueden recalentarse)
« 1 transformador de alimentacion para varios O Requiere «proteccion contra fallos de tierra», es necesario desconectar el
variadores aparato en el plazo de 10 minutos.
« 1 solo transformador para toda la fabrica | Requiere «proteccién contra fallos de tierra», es necesario desconectar el
(alta capacidad) aparato en el plazo de 2 minutos.
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Puesta en serv ICI0 y manten imiento

Puesta en servicio

Una vez comprobada la conexién del variador y de sus opciones (véanse las instrucciones) asi como las tensiones de alimentacién, es necesario
remitirse al manual de programacion.

El manual permite elegir el idioma del interface, la "macroconfiguracion" que mejor se adapta a la aplicacién, las configuraciones de fabrica y las
posibilidades de personalizaciéon. También permite iniciar el procedimiento de autoajuste.

Manipulacién

Antes de cualquier intervencion en el variador, corte la alimentacion y espere un minimo de 5 minutos hasta que se descarguen los
condensadores. Compruebe que la tension entre las bornas + y — es inferior a 60 V CC.

La tensién continua entre las bornas + y - puede alcanzar 750 V 0 900 V segun la tensién de la red (400 V o 500 V).

Si detecta anomalias en la puesta en servicio o durante la explotacién, compruebe en primer lugar que las recomendaciones relativas a las
condiciones ambientales, el montaje y las conexiones se han respetado.

Mantenimiento

El Altivar 68 no necesita mantenimiento preventivo. No obstante, es aconsejable realizar las siguientes operaciones periédicamente:

- verificar el estado y los aprietes de las conexiones,

- asegurarse de que la temperatura cercana al aparato se mantiene a un nivel aceptable y que la ventilacién es eficaz,

- quitar el polvo al variador si es necesario.

Puede ser util limpiar el variador y los radiadores. El parametro A3.03 puede servir de ayuda para determinar el grado de contaminacion. La
temperatura puede alcanzar 85°C para los calibres C10N4 a C33N4 y 92°C para los calibres C43N4 a C63N4 a plena carga, a temperatura

ambiente maxima y a 2,5 kHz. Si el radiador alcanza temperaturas elevadas en condiciones menos severas, se recomienda limpiar el radiador.

El manual de programacion le ayudara a visualizar el tipo de fallo y a analizar su origen.
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Opciones

Kit de conexién del bus de CC VW3 A68 802

En los calibres ATV-68C13N4 a C63N4, todas las conexiones del bus de CC (médulo de frenado) se realizan lateralmente (a izquierda o derecha).
Para conectar los cables o las barras flexibles, es necesario utilizar la opcién «Conexion del bus de CC». Las zonas de conexion son accesibles
tras desmontar las tapas laterales.
La opcidn incluye una barra de cobre con perfil en U, una barra de cobre de 20 mm de espesor y las tuercas de fijacion. La conexién del bus de
CC puede montarse indistintamente en cualquiera de los lados del variador.

Conexion del bus de CC

Version de barras

48
®\ ol

A distancia minima de aislamiento: 6 mm

|

Si es necesario,
aflada arandelas.

Version de cable redondo

A distancia minima de aislamiento: 6 mm

-I-m:] Apriete: 40 Nm (355 Lb.in.)

Si es necesario,
aflada arandelas.

711
1 (18
NN, 3
NP2 aANPAN IR
= ! 30 ! =
60
24,5 @11
/ /\/ Mol o
AN A PAR I L
JsL. iED
= 30 =
86
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Opciones

Ventilador externo 700 - VW3 A68 820 (Para armario IP23 exclusivamente)

El uso del médulo de ventilacion 700 permite evacuar el aire caliente de la envolvente con temperaturas méaximas de 40/45 °C en el exterior del
armario (véase la tabla de la pagina 7 y las explicaciones de la pagina 13). No es necesario afiadir conductos de ventilacién adicionales.

Caracteristicas

Caudal: 1600 m3/ h

Tension nominal: 3 CA 400 V, 50 Hz

Intensidad nominal: 1,2 A

Nivel acustico: 80 dB (A)

Conexion: en borna de conexion, en U1, V1, W1 (conexién en estrella en U2, V2, W2).

Ventilador (de caudal radial)
Bornero

228

Sentido de retroceso

Placa de fijacion

408

Plano de taladros

2260

97

97

e\
A\
|

204 204

ot ———




Opciones

Tubo de evacuacion de aire VW3 A68 801  (para montaje IP23)

Esta opcion permite la evacuacion total del aire caliente de la envolvente con temperaturas maximas de 35/ 40 °C en el exterior del armario (véase
la tabla de la pagina y las explicaciones de la pagina 13). Se instala sobre la tapa de la envolvente, 85 mm por encima de la parte superior del
variador.

Los calibres C13N4 a C33N4 requieren 2 tubos de evacuacion de aire (2 kits).

Los calibres C43N4 a C63N4 requieren 4 tubos de evacuacion de aire (4 kits).

Para garantizar el grado de proteccion IP20, la opcién dispone de una rejilla de evacuacion en la parte superior del conducto de ventilacion.

El kit incluye los siguientes elementos: 1 tubo de evacuacién de aire, 1 rejilla de proteccion y tornillos de fijacion.

El calibre ATV-68C10N4 no admite esta opcion, ya que el variador quedaria situado demasiado alto en el armario, lo que dificultaria el acceso al
terminal grafico; consulte el capitulo "Montaje en armario”.

Cotas recomendadas para 700 x 400 mm
espacio de 60 mm por encima de
la tapa del armario

,/ A 71255 /

@/@

Plano de taladros de la tapa superior de la envolvente

| S———

Opcién de tubo de circulacién de aire

Rejilla o placa
adicional

de cubierta h ||\‘ I # ﬁ_'ﬂ—ﬂ'Hﬂ

Tapa superior = ‘ 309 \ = \ ‘ 196
de la envolvente

a7

Circulacion de aire

7234

Tapa de rejilla

4255

Ejemplo: ATV-68C33N4. 2 tubos de evacuacion de aire.
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Opciones

Kit de consola remota VW3 A68 800

Esta opcién permite controlar a distancia el ATV. Consiste en un soporte mecanico para la pantalla de cristal liquido y el teclado plano del variador.
Este panel es basculante y garantiza asi el acceso a los borneros de control cuando la puerta de la envolvente esta abierta.

ATV
o — - - Parte de
=] Limite de distancia para el uso potencia
oe del cable de conexion
de3m
ATV-68
d Cables |
e contro
Tensionde24V ___________|] Red Motor
Plano de taladros
La opcioén se monta sobre una placa metdlica (aproximadamente de 2 mm, como la puerta del
'-lN". = 150 armario) siguiendo el plano de taladros (6 orificios de 6 mm de diametro y un corte de 150 x 180 mm).
<y |
_ o ! 5 La parte interior basculante sobrepasa la tapa frontal 20 mm hacia abajo. Los cables salen por la
1 =) parte de abajo.
-
E o Para montar la opcion, inserte la tapa frontal con sus 4 tornillos y enrésquela en la parta trasera del
-3 chasis basculante.
Q[ a 0 (1) Para conectar correctamente los potenciales, inserte 3 arandelas de "contacto” entre la puerta
@ 1125 ™ del armario y el soporte mecéanico de la opcién (en el lado de la bisagra).
Para realizar la conexion eléctrica, debera desmontar la tarjeta de control, las tarjetas opcionales y
6x6 el teclado del variador, y montarlos en la opciéon mecanica remota.
@
e Conexion mediante el cable de 3 m que se suministra.
= ‘ 200 El orificio restante de la tapa frontal puede cerrarse con la hoja que se suministra.
225
El kit VW3A68800 estandar se suministra con la puerta montada en la parte derecha.
225
130 o
™
S
S
&
N
3 Teclado de membrana
T A - ul
ED <O>»
¥ 20 e o
® % ! TR © N
T, e
Xy o)
L i, [
¥ [
ATV-68 It / df
Tapa frontal




Opciones

Kit de deteccion de fallo de tierra VW3 A68 190 para redes de neutro aislado IT

En régimen IT, es necesario utilizar un dispositivo de deteccién de fallos de tierra en las salidas del variador para proteger el aparato, segun se
describe en el capitulo «Usos particulares - red IT». La opcion utiliza uno de los bloques de comparacion integrados para evaluar la corriente
diferencial medida. En el siguiente esquema de cableado, la corriente de fuga medida se dirige hacia el comparador l6gico a través de la entrada

analégica de la tarjeta de entrada/salida.

El tratamiento de la entrada analégica de la tarjeta de entrada/salida permite programar un "fallo de aislamiento” en el variador.

Consulte la guia de programacion:

- seleccione un comparador en los bloques de funcion del variador: por ejemplo, el comparador C1 de F4-03.

- seleccione la entrada Al_2 como entrada de consigna del comparador F4-00.
- seleccione la siguiente entrada de base del comparador F4-02
- defina la accion asociada a la salida del comparador - F4-07 en fallo de aislamiento.

- defina en E3-04 el modo de acuse de recibo del fallo.

L1

Red [ \ L2 Variador
\ ] L3
Transformador + A Al+ 21
de corriente |Carga \ m> Entrada de 0(4) - 20 mA
- \C Al- 22
\ AO2 |23

'l

jCuidado
con la polaridad! ov 24

DIS 25

Q&

DI5 26

Q&

DI6 |27

DI7 |28

Q&

@%ﬁﬁ
NN

DI8 |29

Tarjeta de entrada/salida
X2: 101 conectada

El kit incluye un transformador de intensidad con su bloque de carga.

Corriente Sefial Visualizaciéon
diferencial analégica interna
(en AI_3)
2A 0,4 mA 2,0%
5A 1 mA 5,0% (*)
10A 2 mA 10,0%
20A 4 mA 20,0%
100 A 20 mA 100,0%

(*) ajuste recomendado

Dimensiones

-5

185
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Opciones

Kit de circuito de carga externa VW3 A68 180

Para evitar la aparicion de sobrecargas y el fallo del circuito de carga interna de los variadores conectados entre si a través del bus de CC, es
recomendable utilizar el dispositivo de carga externa VW30 A68180 segun el esquema de cableado que figura a continuacion.

La opcion VW3A68180 se emplea en los ATV de cualquier tamafio y admite todas las tensiones de funcionamiento (400 V...500 V). La opcion
puede cargar los variadores para obtener una potencia total de 500 kW (fuerte par). La conexién a la red se realiza aguas abajo de una inductancia

de linea.
Consulte también el capitulo «Conexién del bus de CC».

Esquema de cableado

protegido contra

[l] [] [] cortocircuitos
/
/
/
D N N N
L1 L2 L3
ATV-68
Uu v wt
L G G protegido contra
cortocircuitos
Dimensiones

i

B
(@]

€1 211

2 ]

©)
4
)

o 0
o) o
o) 0

200 \
240

340
310

260

65

1) Fusible (lado de lared) 3 x 16 A

2) Conexion de lared y el bus de CC

3) Entrada del cable

4) Envolvente metalica IP20

La opcién VW3 A68180 puede montarse
indistintamente en cualquier posicion.

Tenga muy en cuenta la disipacion térmica (en
torno a 50 W).
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