SoMachine Basic

Atelier de découverte SoMachine Basic

->Etablir une connexion ModBus Série entre un M221 et un Altivar 32
—>Commander un Altivar par communication ModBus
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Description du matériel

Altivar 32s

Contrbéleur M221

ModBus Série
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Altivar 32

1. Configuration hardware de la
communication ModBus
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1-1 Configuration ATV32 : adr. ModBus
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de reponse maximum Sélectionner I'adresse
(ex : 0,1s) de ATV dans la
communication
ModBus Série (ex : 1)
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1-2 Configuration ATV32 : mode de
communication
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SoMachine Basic

2. Configuration software de la
communication ModBus

Schneider
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2-1 SoMachine Basic : Config. ModBus

Propnétés

Configuration Programmation Affichage Mise ¢

o Messages |g| |g|
B ) MyController (TM221MELIET/G
M Entrées numériques
¥ Sorties numériques
Entrées analogiques
223 Compteurs rapides (H5C)
BW Générateurs d'impulsions
2= Bus d'E/S
8 @ ETH1
il Modbus TCP
5L1 (ligne série)

Configuration de ligne série
Paramétres physiques Paramétres du protocole

T1»]

Equipement I Aucun 'I Protocole | Modbus RTU -

Adressage (7) Esclave
Commande Init o

(®) Maitre
Débit en bauds IIQEGU 'I Timeout de réponse (x 100 ms) | 10
Parité | Paire ',l Délai inter-trames (ms) 10
Bits de données &
Bits d'amrét |1 T
Support physique
(8) RS-485 . (=]

[a] |

[=]
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SoMachine Basic

3. Initialisation de la
communication modbus
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3-0 Envol de requétes

Schneider Electric

Il faut envoyer une seule requéte (d'écriture
ou de lecture) par temps de cycle




3-1 Bloc Write VAR

Propnétés Configuration Programmation Mise en service
B o | 235 @ 0 /2 e & - T - O0eeve @ B -
€ Messages (D> | |£] 1 - Nouveau POU  Commentaire

8 &l Tables d'animation
Table d'animation_0

- - -
nom Lommentacre

[ Objets mémoire Commentaire
2 Objets systéme Execute  SYmbole Done
[0 Chiets dE/S 1 SWRITE_VARD B
F Ohbjets logiciels IN  Llink1-511 . . . N .
@ i Obiets PTO o et
@ 5 Objets de communicatior Abort ObjType: O (Mult. reg. - Mbs 18) Busy
Fead \Var B FirstOhbj: 3501 B
Quantity: 2 . . - - .
IndexDataz 0
Tite Read Var OUT CommError: 0
Send Receive Messac OperError: 0 Aborted | |
B Rechercher et remplacer
& Liste de symboles ) ) ) ) )
[ ] Modéles
Error| |
— &
f ®
Proprétés Write Var | Double-cliquer + faire glisser
Utilisé | Adresse Symbole IJn’ Id Timeout | ObjType FirstObj | Quantity |IndexData Commentaire E)
FWRITE_VARL 1-511 1 100 0 (Mult. reg. - Mbs 16) 9001 2 2
9 WRITE_VAR2 1-511 1 100 0 (Mult. reg. - Mbs 16) 3104 2 4
JWRITE_VAR3 1-511 1 100 0 (Mult. reg. - Mbs 16) 0 1 0
FWRITE_VAR4 1-511 1 100 0 (Mult. reg. - Mbs 16) 0 1 0 =]
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3-2 Configuration Bloc Write_ VAR

Propriétés Write Var

Utilisé s Symbole Link d imeout | ObjType FirstOb)  Quantity IndexData Commentaire =

Adresse bloc Sélection du port de liaison : Adresse de l'esclave de ligne
Write_ VAR SL1 = Modbus Série 1 serie (1 a 247)

SL2 = Modbus Série 2
ETH1 = Ethernet
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3-3 Configuration Bloc Write_ VAR

Propriétés Write Var

Utilisé  Adresse in imeou FirstOb)  Quantity IndexData Commentaire

Définit la durée maximale d’attente Type des objets a écrire :
d’'une réponse Mbs 16 = mots mémoires (oMW)
Mbs 15 = bits de sortie (%Q)
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3-4 Configuration Bloc Write_ VAR

Propriétés Write Var

Utilisé  Adresse

V] FWRITE_VARO

Timeout ObjType

Adresse
ModBus du
premier objet a
ecrire

Nombre de mots a écrire

Schneider Electric

Premiére adresse de la table
de mots dans laquelle les
valeurs a écrire sont
stockeées (%MW)
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3-5 Ecriture Control word et Consigne
de fréquence

a2)z= @ /2 i (@ - LT

| LD =IL | |LJ ouveau POl  Commentagire
nom  Commig

oITIN

%S5 : Permet de créer un

front montant toutes les e

100 ms et ainsi de lancer ass] Execute S/mbole Done
’ . y - . | BWRITE_VARD —

une opeération d’écriture N Link1-501

toutes les 100 ms

Id:1
Timeouwt: 100

Abort ObiType: 0 [Mule reg. - Mb= 16) Busy

FirstObij: 8501
Quarntity: 2

OuUT ComgError O

Ecriture sur I'adresse
ModBus 8501 de I'ATV
qui correspond au mot de
controle (CMD) ainsi que
sur I'adresse 8502 77

Aborted |

Error| |

consigne de fréquence MU0 SET_CMD

Correspondant é_ |a Utilisé | Adresse Symbaole Valeur

AMWL SET_FREQ

¥

En changeant la valeur de %MWO on change la valeur de CMD (add. 8501)
En changeant la valeur de %MW1 on change la consigne de fréquence (add. 8502)
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3-6 Ecriture consigne rampes
d'accéleration et de decelération

<6 To100..

] , 35 = Execute iﬁw;}l'E_\-'P;F‘.l Done|
Ecriture sur 'adresse ModBus _ N Link1-s0
9001 et 9002 de I'ATV qui et 100

P OojType: O (Mult reg. - Mbs 16 u
correspondent aux mots gérant  [€— = M s oo R
y sy . . . uantity: .

la rampe d’acceéleration et de :
décélération Aborted|

%MW?2 :

Error|

consigne de rampe d’accélération
(add 9001) Utilisé | Adresse Symbole Valeur
YMWS3 : & %MW2 SET_ACC
consigne de rampe de décélération %MW3 SET DEC
(add. 9002)

Remarque : unité : 0,1s
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SoMachine Basic

4. Commande de ATV 32
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ﬁEIectric



4-1 Création d'une table d’animations

Propnetes Configuration Programmation 1

riches [ouis ] 2 2.25 @ /)2 A (@ - - Ok

oo anos

3 SN Tables dar~-t~n e
Ajouter une nouvelle table d'animation | 1 - Nouveau POU  Commentaire

ENTREET. Tempo3sec
Eftrées numernques IN TEMFO q
E» Sofies numériques IO
. ) Type: TON
B Enifees analogiques TB- 100 me
B Sorffes analogiques Préréglag... 30
=iz Compteurs rapides (FC) o

a3 Compeurs rapides (HSC

Clic-droit sur « Tables d’animation » puis
clic-gauche sur « Ajouter une nouvelle
table »
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4-2 Ajout d'un parametre a la table

Table d’animation_0

MWD | Ajouter J | Insérer J
, | |

Table d"animation_0

‘ Utilisé  Adresse Symbole Valeur




4-3 Seqguence de demarrage

1 : Ecrire 6 sur le control word CMD : %MWO = 6
« rdy » s’affiche sur 'ATV
: Ecrire 7 sur le control word CMD : %MWO0 =7
: Ecrire 15 sur le control word CMD : %MWO0 = 15
la valeur de la consigne en fréquence s’affiche sur ATV

w N

Une fois cette séquence de démarrage effectuée, tous les
changements de consignes peuvent étre effectués

Schneider Electric
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5-6 Table de commande (CMD)

CMD (hex)

Shutdown 0006
Switch on 0007
Enable operation OOO0F
Disable operation 0007
Disable voltage 0000
Quick stop 0002

Fault reset 0080

Schneider Electric



SoMachine Basic

5. Lecture de I'etat de ATV 32

Schneider
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5-1 Bloc Read VAR

Propnétés Configuration Programmation (%] Affichage Mise en service
Taches [outis ] 2J2= @ O/ 2 i) (@ - 1T - [Oweene & 3 -
e Messages | LD = IL | |T 1 - Mouveau POl  Commentaire
B A Tables d'animation —J ‘_J 1=
Table d'animation_0 . . . . . ‘
[T Obijets mémoire Commentaire
£} Objets systéme | | Execute i;ez‘.m;var{o Done| |
[l Objets dE/S ™ L_In; Ll
= Chiets logiciels w1 . . ‘ . .
B & Objets PTO Timeout: 100
B 4 Objets de communicatior | |Abort g:lsl'g:?igill]"l'mdi”ﬂ reg. - Mbs 3) Busy| |
i i
Quantity: 2 . . . . .
Wirite Var IndexData: 10
Write Read Var OUT CommError 0
Send Receive Messac OperError 0 Aborted| |
[B¥ Rechercher et remplacer . . . . . )
El Liste de symboles
j Modéles Error 1
_ _ _ ® . . . . )
Propriétés Read Var T Double-cliquer + faire glisser
Utilisé  Adresse Symbole Lin Id Timeout  ObjType FirstOb)  Quantity IndexData Commentaire =
$READ_VARL 1-511 1 100 0 (Holding reg. - Mbs 3) 3202 2 12
%READ_VARZ 1-511 1 100 0 (Holding reg. - Mbs 3) 0 1 0
S.READ_VAR3 1-511 1 100 0 (Holding reg. - Mbs 3) 0 1 0
%READ_VAR4A 1-511 1 100 0 (Holding reg. - Mbs 3) 0 1 0 =
1] D]
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5-2 Configuration Bloc Read VAR

Litilisé | Adresse Symbole i i FirstObj  Quantity IndexData Commentaire

Adresse bloc Seélection du port de liaison : Adresse de I'esclave de ligne
Read_VAR SL1 = Modbus Serie 1 série (1 a 247)

SL2 = Modbus Série 2
ETH1 = Ethernet
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5-3 Configuration Bloc Read VAR

Utilisé | Adresse Symbole Link Id Timeout | ObjType FirstObj  Quantity IndexData Commentaire

Définit la durée maximale d’attente Type des objets a lire :

d’'une réponse Mbs 1 = bits de sortie (%Q)
Mbs 2 = bits d’entrée (%)

Mbs 3 = mots mémoires (%MW)
Mbs 4 = mots d’entrée (%IW)
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5-4 Configuration Bloc Read VAR

Utilisé | Adresse Symbole

Link Id Timeout |ObjType

FirstObj | Quantity §IndexData [Commentaire

Adresse
ModBus du
premier objet a
lire

Nombre d’objets a lire

Premiéere adresse de la table

Schneider Electric

de mots dans laquelle les
valeurs lues sont stockées
(Yo MW)
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5-5 Lecture du status word (ETA) et de
la vitesse du moteur (RFR)

Lecture de I'adresse ModBus Ly Brecute 0 varo Done

3201 et 3202 de 'ATV qui T

correspondent au status word ~ [€— 1, cotyee o g s | Busy|

ETA et & la valeur de fréquence v

du moteur RFR

Aborted |
%MW10: il
Status word : état de ATV -
Utilisé  Adressze Symbaole Valeur

(add. 3201) < %MW10 READ_ETA
%MW11: %LMW11 READ_FREQ
RFR : Fréguence du moteur
(add. 3202)
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5-6 Table d'état (ETA)

Schneider Electric

ETA (hex) Etat ATV

xx40 ou xx50
xX21 ou xx31
XX33
xXx3'7
xx17
XXX8 ou xx28

Switch on disabled
Ready to Switch on
Switched on
Operation Enabled
Quick stop active
Fault
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Mercl pour votre attention.

Questions ?
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