
SoMachine Basic 

Atelier de découverte SoMachine Basic 
 

Etablir une connexion ModBus Série entre un M221 et un Altivar 32 

Commander un Altivar par communication ModBus 

SoMachine 
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Contrôleur M221 
 

ModBus Série 

  Description du matériel 

Altivar 32s 



1. Configuration hardware de la 

communication ModBus  

 

Altivar 32 
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1-1  Configuration ATV32 : adr. ModBus 

Sélectionner l’adresse 

de l’ATV dans la 

communication 

ModBus Série (ex : 1) 

Sélectionner la vitesse 

de bus (ex : 19200) 

Sélectionner le temps 

de réponse maximum 

(ex : 0,1s) 
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1-2  Configuration ATV32 : mode de                

communication 



2.  Configuration software de la 

communication ModBus  

 

SoMachine Basic 
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2-1  SoMachine Basic : Config. ModBus 



3.  Initialisation de la 

communication modbus  

 

SoMachine Basic 
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3-0  Envoi de requêtes    

Il faut envoyer une seule requête (d’écriture 

ou de lecture) par temps de cycle 
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3-1  Bloc Write_VAR 

Double-cliquer + faire glisser 
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3-2  Configuration Bloc Write_VAR 

Sélection du port de liaison : 

SL1 = Modbus Série 1 

SL2 = Modbus Série 2 

ETH1 = Ethernet 

Adresse bloc 

Write_VAR 

Adresse de l’esclave de ligne 

série (1 à 247) 
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3-3  Configuration Bloc Write_VAR 

Type des objets à écrire :  

Mbs 16 = mots mémoires (%MW) 

Mbs 15 = bits de sortie (%Q) 

Définit la durée maximale d’attente 

d’une réponse 
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3-4  Configuration Bloc Write_VAR 

Nombre de mots à écrire Adresse 

ModBus du 

premier objet à 

écrire 

Première adresse de la table 

de mots dans laquelle les 

valeurs à écrire sont 

stockées (%MW) 
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3-5  Ecriture Control word et Consigne 

de fréquence 

%S5 : Permet de créer un 

front montant toutes les 

100 ms et ainsi de lancer 

une opération d’écriture 

toutes les 100 ms 

Ecriture sur l’adresse 

ModBus 8501 de l’ATV  

qui correspond au mot de 

contrôle (CMD) ainsi que 

sur l’adresse 8502 

correspondant à la 

consigne de fréquence 

En changeant la valeur de %MW0 on change la valeur de CMD (add. 8501) 

En changeant la valeur de %MW1 on change la consigne de fréquence (add. 8502) 
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3-6 Ecriture consigne rampes 

d’accélération et de décélération   

Ecriture sur l’adresse ModBus 

9001 et 9002 de l’ATV  qui 

correspondent aux mots gérant 

la rampe d’accélération et de 

décélération 

%MW2 : 

consigne de rampe d’accélération  

(add. 9001) 

%MW3 :  

consigne de rampe de décélération 

(add. 9002) 

 

Remarque : unité : 0,1s 



4.  Commande de l’ATV 32 
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4-1  Création d’une table d’animations  

1 

2 

3 

Clic-droit sur « Tables d’animation » puis 

clic-gauche sur « Ajouter une nouvelle 

table » 
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4-2  Ajout d’un paramètre à la table 
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4-3  Séquence de démarrage    

1 : Ecrire 6 sur le control word CMD : %MW0 = 6 

     « rdy » s’affiche sur l’ATV 

2 : Ecrire 7 sur le control word CMD : %MW0 = 7  

3 : Ecrire 15 sur le control word CMD : %MW0 = 15  

     la valeur de la consigne en fréquence s’affiche sur l’ATV 

Une fois cette séquence de démarrage effectuée, tous les 

changements de consignes peuvent être effectués 



Schneider Electric 20 

5-6  Table de commande (CMD) 

Commande CMD (hex) 

Shutdown 0006 

Switch on 0007 

Enable operation 000F 

Disable operation 0007 

Disable voltage 0000 

Quick stop 0002 

Fault reset 0080 



5.  Lecture de l’état de l’ATV 32 

 

SoMachine Basic 
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5-1  Bloc Read_VAR 

Double-cliquer + faire glisser 
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5-2  Configuration Bloc Read_VAR 

Sélection du port de liaison : 

SL1 = Modbus Série 1 

SL2 = Modbus Série 2 

ETH1 = Ethernet 

Adresse bloc 

Read_VAR 

Adresse de l’esclave de ligne 

série (1 à 247) 
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5-3  Configuration Bloc Read_VAR 

Type des objets à lire :  

Mbs 1 = bits de sortie (%Q) 

Mbs 2 = bits d’entrée (%I) 

Mbs 3 = mots mémoires (%MW) 

Mbs 4 = mots d’entrée (%IW) 

Définit la durée maximale d’attente 

d’une réponse 
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5-4  Configuration Bloc Read_VAR 

Nombre d’objets à lire Adresse 

ModBus du 

premier objet à 

lire 

Première adresse de la table 

de mots dans laquelle les 

valeurs lues sont stockées 

(%MW) 
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5-5  Lecture du status word (ETA) et de 

la vitesse du moteur (RFR) 

Lecture de l’adresse ModBus 

3201 et 3202 de l’ATV  qui 

correspondent au status word 

ETA et à la valeur de fréquence 

du moteur RFR  

%MW10: 

Status word : état de l’ATV 

(add. 3201) 

%MW11: 

RFR : Fréquence du moteur 

(add. 3202) 
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5-6  Table d’état (ETA) 

ETA (hex) Etat ATV 

xx40 ou xx50 Switch on disabled 

xx21 ou xx31 Ready to Switch on 

xx33 Switched on 

xx37 Operation Enabled 

xx17 Quick stop active 

xxx8 ou xx28 Fault 



Merci pour votre attention. 

 

Questions ? 


