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Prezentacja Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

1 2 Prezentacja

System TeSys T jest przeznaczony do ochrony, pomiaréw i monitorowania silnikow
1-fazowych i 3-fazowych pradu przemiennego (AC) o statej predkosci, o pradach do

810A.
System moze by¢ uzywany w najtrudniejszych zastosowaniach, oferuje nastepujace
funkcje:
=l m ochrone wielofunkcyjng przy duzych obcigzeniach, niezaleznie od uktadow
B ' automatyki,
@ = m lokalny modut obstugowy (HMI) stuzacy do odczytu, wyswietlania i zmiany
L parametrow pracy, diagnostyki, itp......
znss00 m konfigurowanie funkcji przy uzyciu oprogramowania PowerSuite,

= a0
m| m potgczenie z systemem automatyki poprzez sie¢ komunikacyjng (wybér zaleznie
od protokotow).

1 Modut rozszerzeh LTM EV40BD

2 Sterownik LTM ROSMBD Zastosowanle

System TeSys T jest przeznaczony do sterowania i zabezpieczania silnikéw

w wymagajacych i trudnych warunkach przemystowych, w ktorych wazne jest
unikniecie przestojow powodujgcych straty, zwtaszcza w instalacjach
petrochemicznych i gazowniczych, zaktadach chemicznych, w stacjach uzdatniania
wody, w hutach, kopalniach, w przemysle farmaceutycznym, mikroelektronicznym,
w tunelach, portach lotniczych, itp.

Dzieki zastosowaniu systemu TeSys T przedwczesne zatrzymanie produkcji lub
procesu technologicznego sterowanego silnikiem moze by¢ przewidziane dzigki
analizie predykcyjnej potencjalnych skutkow zaktécen. Wyzwalanie spowodowane
zaktéceniami jest zredukowane do minimum.

Jego uzycie w urzgdzeniach sterowania silnikow pozwala:

m podwyzszy¢ sprawnos¢ eksploatacyjng instalacji,

m poprawic elastyczno$¢ doboru urzadzen od etapu projektowania az do
wykonania,

m podwyzszy¢ wydajnos¢ produkgji dzieki dostepnosci informacji potrzebnych do
pracy systemu.

Urzadzenia TeSys sg perfekcyjnie dostosowane do montazu w rozdzielnicach
niskiego napiecia Schneider Electric, takich jak Okken, Blokset i Prisma.

1 Wytacznik elektromagnetyczny
2 Stycznik

3 Sterownik z modutem rozszerzen
4 Modut obstugowy

2 Scl'éneider version: 5.4 24656-PL.indd
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Prezentacja (ciag dalszy) Zabezpieczen ia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Prezentacja (ciag dalszy)
Elementy sktadowe systemu sterowania silnikami
System zawiera:
m sterownik SLTM R
O z wbudowanym przektadnikiem do 100 A,
O powyzej 100 A pomiar poprzez przektadnik zewnetrzny do 810A,,
m modut rozszerzen LTM E,
m modut obstugowy LTM CU,
B oprogramowanie konfiguracyjne bedace czescig programu PowerSuite,
m akcesoria pomocnicze..

526379

I| m m' mml

LTM RO8MBD

Komunikacja

Sterownik LTM R jest wyposazony w interfejs komunikacyjny umozliwiajacy zdalny
monitoring i sterowanie sinikiem. Dzieki niemu wszystkie informacje o pracy silnika
sg dostepne na poziomie systemu automatyki..

526380

Mozliwa jest wspotpraca z nastepujgcymi sieciami:
m Modbus, CANopen, DeviceNet, ProfiBus DP i Ethernet TCP/IP..

Funkcje systemu TeSys T

Zabezpieczenia:

B przecigzeniowe cieplne,

m przed asymetrig faz i zanikiem fazy,

m cieplne przy uzyciu czujnikéw PTC,

m przed odwréceniem fazy,

B ziemnozwarciowe,

m przed zbyt dlugim rozruchem i utknigciem silnika,

m przed automatycznym odtgczeniem obcigzenia i ponownym uruchomieniem,
m przed wahaniem obcigzenia (I, U, P),

m przed zmianami Cos ¢ (wspotczynnik mocy).

LTM EV40BD

568605

Funkcje pomiarowe

m Pomiary (wartosci skuteczne):

O prad w 3 fazach,

O napiecia w 3 fazach (odtgczanie)

O temperatura silnika

O zwarcie doziemne

m Wartosci obliczane:

O prad $redni

O czestotliwosé

O Cos ¢ (wspotczynnik mocy), moc, pobér mocy...

Funkcje sterowania silnikiem

Silnik moze by¢ sterowany przez TeSys T w nastepujacy sposéb:

m lokalnie, przy uzyciu wejs¢ logicznych sterownika, lub poprzez terminal obstugowy
(HMI)

m zdalnie, poprzez sie¢ (potaczenie przez blok zaciskowy lub ztgcze (wtykowe)

z wyjatkiem DeviceNet: tylko blok zaciskow)

Tryby sterowania silnika

Sterownik posiada 5 zaprogramowanych trybéw sterowania silnika:

m tryb przecigzeniowy: monitoring silnikéw niesterowanych przez sterownik

| tryb niezalezny: rozruch silnikdw nienawrotnych

m tryb nawrotny: rozruch silnikéw nawrotnych

m tryb 2-stopniowy: 2-stopniowy rozruch silnikéw (uktad tréjkat-gwiazda, przez
autotransformator i przez rezystor)

m tryb 2-predkosciowy: 2-predkos$ciowy rozruch silnikéw (uktad Dahlander’a,
zmieniacz biegunow)

Dostepny jest 6-ty tryb “Custom” pozwalajacy Uzytkownikowi utworzy¢ indywidualny
tryb sterowania silnika.

Funkcje statystyczne i diagnostyczne

m statystyka zakiocen: zliczanie zakiécen wedtug rodzaju i historia ostatnich 5
zaktécen

m statystyka silnika: rejestracja danych statystycznych silnika,

m diagnoza zakiécen wptywajacych na prawidtowa prace urzadzenia

24656-PL.indd Scféneider version: 5.4 3
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Opis Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Opis

Sterownik LTM R
Sterownik jest centralnym elementem systemu sterowania i monitorowania silnikow.
Nadzoruje wykonanie nastepujacych, gtéwnych funkc;ji:

m pomiary pradow 3-fazowych poprzez wbudowane przektadniki pradowe od 0,4 do
100A (do 810A poprzez zewnetrzne przektadniki prgdowe),

m pomiary pradow doziemnych poprzez zewnetrzny przektadnik toroidalny

m pomiar temperatury silnika przez sonde PTC,

m obstuga wejs¢ i wyjs¢ w roznych trybach sterowania silnika, reagowanie na

. - 11 n - ' zaktécenia, wykonanie funkcji towarzyszacych

m“!“ Charakterystyka
Standardowo sterownik wykonuje nastepujace, zaprogramowane funkcje sterujace:
m tryb przecigzeniowy
m tryb niezalezny
LTM Ree m tryb pracy nawrotnej
m tryb 2-predkosciowy
m tryb 2-stopniowy
m tryb Uzytkownika (“Custom”)
Zasilanie
Mozliwe sg dwa rodzaje zasilania:
m =24V,
m ~ 100...240 V.

Zakresy pradowe

Prad silnika jest mierzony w zakresie od 0,4 do 100A, w 3 podzakresach:
m 04...8A,

m 1.35..27A,

m 5. 100A.

W przypadku zastosowania przektadnikéw zewnetrznych nalezy wybra¢ zakres
0,4 ... 8A (przektadnik z uzwojeniem wtornym 1A lub 5A)

Wejscia

m 6 wejs¢ logicznych dyskretnych

Wyjscia

m 3 wyjscia logiczne przekaznikowe (1N/O)

m 1 wyjscie przekaznikowe do sygnalizacji zaktdcen (1N/O + 1N/C))
Wejscia pomiarowe

m przytacza dla czujnikdw temperatury,

m przytacza dla przektadnika ziemnozwarciowego toroidalnego.

SL"&'II-idl'I’- LTMROSMED MOEE

Modut rozszerzen LTM E

Modut rozszerzen uzupetnia mozliwosci sterownika TeSys T o nastgpujace funkcje:
m pomiar napiec¢ dla 3 faz. Dzigki temu mozliwe jest obliczenie waznych parametréw
pracy silnika (moc, czgstotliwos¢, Cos ¢ ...),

m 4 wejscia dodatkowe

Charakterystyka
Wejscia
m 4 wejscia logiczne dyskretne (niezalezne).
Zasilanie
m 2 rodzaje zasilania dla wej$¢: =24 Vi~ 100...240 V.
Sterownik == 24 VV moze by¢ instalowany z modutem rozszerzen ~ 100...240 V
i odwrotnie.

Pomiar napigeé¢ migdzyfazowych nominalnie do 690V.

4 Scl&neider version: 5.4 24656-PL.indd
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0,0iS (cigg dalszy)

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

LTM CU

Opis (ciag dalszy)
Interfejsy obstugowe (HMI)
Zaleznie od zastosowania, do wspétpracy ze sterownikiem mozna uzy¢ 2 rodzaje
modutu HMI.
m Modut obstugowy LTM CU:
O Przeznaczony dla catej serii TeSys T,
O Tylko do sterowania / monitorowania sterownika LTM R

m Terminal Magelis XBT N410
O Do sterowania / monitorowania od 1 do 8 sterownikéw LTM R.

LTM CU - Modut obstugowy
Modut obstugowy LTM CU, dedykowany wytacznie dla sterownikéw TeSys T,
umozliwia:
m Konfigurowanie parametréw pracy sterownika LTM R
m Wyswietlanie informacji o konfiguraciji i pracy sterownika.
m Monitorowanie alarméw i usterek sygnalizowanych przez sterownik.
m Lokalne sterowanie silnika poprzez lokalny modut sterujacy (funkcje przyciskéw
mozna programowac wedtug potrzeb uzytkownika).
Do modutu LTM CU mozna wprowadzi¢ jednoczesnie trzy wersje jezykowe.
DomysInymi jezykami obstugi sa: angielski, francuski i szwedzki.
Uwaga: jezyk angielski jest jedynym jezykiem obowigzkowym.

Program uzytkowy do pobierania wersji jezykowych (LangTool), wraz z innymi
wersjami jezykowymi mozna pobrac¢ ze strony ,www.schneider-electric.com”.
Narzedzie to umozliwia korzystanie z wersji jezykowych zapisanych w module
sterujgcym LTM CU.

Modut sterujacy LTM CU HMI posiada port RJ45, zabezpieczony elastyczng ostong,
o wysokim stopniu ochrony (IP54).

Port ten znajduje sie na plycie czotowej, umozliwia potaczenie z komputerem PC
poprzez kabel w celu uzywania oprogramowania PowerSuite.

W tym przypadku modut sterujacy funkcjonuje jako zrédto informaciji ktére mozna
przeglada¢ w programie PowerSuite.

Terminal obstugowy Magelis XBT N410 HMI
System TeSys T moze korzysta¢ z dwdch programéw aplikacyjnych. Zaleznie od
wprowadzonego programu aplikacyjnego, terminal obstugowy HMI umozliwia:

m konfiguracje i monitoring rozrusznika silnikowego (LTM_1T1_V1.dop).

m monitoring i modyfikacje okreslonych parametrow kilku (maksymalnie 8)
rozrusznikow silnikowych (LTM_1T8_X_V1.dop) (1).

Do wprowadzenia programéw aplikacyjnych do HMI niezbedny jest program
XBT L1000.
Programy aplikacyjne mozna pobra¢ ze strony ,www.schneider-electric.com”.

(1) Nalezy zmienic¢ litere X na E w przypadku wersji angielskiej, lub na F w przypadku wersji
francuskiej..

24656-PL.indd
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Opis (ciag dalszy)

Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow
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Moduty rozszerzen - elementy na plycie czotowej:
Wejscia pomiaru napieé.
Port do podtgczenia terminala HMI lub komputera PC.
Port do potaczenia ze sterownikiem.
Diody LED sygnalizujgce stan modutu rozszerzen.
Podtaczenie dodatkowych wejsc.
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DeviceNet

Test | Reset

HBSHOOSOP2OSOSSG00
L] L]

I —
9

10

CANopen

N oo b~

Tast | Resat
OSO0SOP20SHSSO00

I —
9

10

Elementy na ptycie czotowej
sterownikow:

1 Zasilanie sterownika.

2 Ziacza wejsciowe.

3 Wyijscia sygnalizaciji
zaktocen (N/O+N/C).

4 Port do potaczenia
z terminalem HMI,
komputerem PC lub
modutem rozszerzen
(RJ45).

5 Diody LED sygnalizujace
stan pracy sterownika.

6 Port sieciowy do
potaczenia z siecig
poprzez wtyk (z wyjatkiem
DeviceNet) (7).

7 Przycisk Test/Reset.

8 Podtgczenie do sieci
poprzez listwe zaciskowg
(z wyjatkiem Ethernet
TCP/IP).

9 Zigcze dla przektadnika
toroidalnego
ziemnozwarciowego
i czujnikéw temperatury..

10 Wyjscia dla funkgcji
sterowania silnikiem.

(1) Dla Ethernet TCP/IP
moZzliwe jest potgczenie
poprzez przedtuzenie
zasilania (potgczenie
fancuchowe).

Modut obstugowy - elementy na ptycie czotowej:

1 Ekran, wyswietlacz LCD

2 Pulpit sterowania lokalnego z przyciskami obstugowymi i diodami LED.
3 Ztacze J45 na ptycie czotowej do podtgczenia komputera PC (zabezpieczone

ostong).
4 Przyciski nawigacyjne kontekstowe.

Schneider

Electric

version: 5.4
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Funkcje

Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Funkcje

Opis

Przeciazenie cieplne:
ochrona termiczna silnika poprzez pomiar poboru pradu

Zakres nastaw Sterownik Sterownik Prog Prog
LTMR i modut alarmowy zaklécenia
rozszerzen
(LTMR +
LTME)

Klasa: 5, 10, 15, 20, 25,
30.

Zalezna cieplna /
niezalezna

Temperatura silnika:
kontrola nagrzewania silnika przy uzyciu czujnikéw temperatury
(uzwojenia, papier...). Maks. 3 czujniki szeregowo.

PTC binarne
PTC/NTC analogowe:
20 ...6500 Ohm

Asymetria faz:
kontrola symetrii pradow. Do stosowania przy asymetrii
< 80% pradu $redniego (7).

10...70% | pradu
$redniego
0.2...20's

Zanik fazy:
sprawdzanie symetrii pradéw. Do stosowania przy asymetrii
< 80% pradu $redniego (7).

0.1...30s

Odwracenie fazy:
sygnalizuje, ze kolejnos$¢ faz jest inna niz zdefiniowana (podczas
pracy silnika).

A-B-C
A-C-B

Dtugi czas rozruchu:
kontrola czasu rozruchu silnika

100...800 % FLC (2)
1..200's

Zablokowanie wirnika:
zablokowanie jest wykrywane poprzez nagty wzrost pradu
po uruchomieniu silnika

100...800 % FLC (2)
1..30s

Min/maks. ograniczenia pradu obciazenia:
monitorowanie obcigzenia silnika poprzez zmiany pradu silnika
w poblizu nastawionych progéw.

min.:

30...100 % FLC (2)
1...200s

maks.:

20...800 % FLC (2)
1..250s

Zwarcie doziemne:

sygnalizuje uszkodzenie izolacji, wykrywane poprzez wektorowe
sumowanie pradéw zewnetrznych przy uzyciu przektadnika
toroidalnego ziemnozwarciowego.

wewnetrzny:

20...500 % min FLC (2)
0.05...25s
zewnetrzny:
0.02...10A

0.05...25s

Czesty rozruch:
Ochrona silnika przed przegrzaniem z powodu czestego
uruchamiania

Asymetria faz:
monitoruje symetrig napig¢ miedzyfazowych.
Do stosowania przy asymetrii < 40 % napiecia $redniego (3).

0...999.9s

3..15%
0.2..20s

Zanik fazy:
monitoruje symetrig napig¢ miedzyfazowych.
Do stosowania przy asymetrii > 40 % napiecia Sredniego (3).

0.1...30s

Odwracenie fazy:
sygnalizuje, ze kolejno$¢ faz jest inna niz zdefiniowana (silnik
zatrzymany).

A-B-C
A-C-B

Zmiany napiegc.
Min/maks. ograniczenie napig¢::
monitoruje zmiany napig¢ w poblizu nastawionego progu.

min.:
70...99 %
0.2..25s
maks.:
101...115%
0.2..25s

Odtaczanie obciazenia::
otwiera wyjscia O.1i 0.2 jesli napiecie spada ponizej nast. progu.

68...115 %
1...9999 s

Zmiany mocy.
Min/maks. ograniczenia mocy:
kontroluje zmiany mocy w poblizu nastawionych progéw.

20...800 %
0...100s

Zmiany Cos ¢.
Min./maks. wartosci Cos ¢ :
kontroluje zmianyCos ¢ w poblizu nastawionych progow.

0...10...25s

- Funkcja wykonywana

(1) Srednia warto$¢ pradéw zmierzona w 3 fazach.
(2) FLC: Petny prad obcigzenia (prad nastawczy).
(3) Srednia warto$é napiecia zmierzona dla 3 faz.

24656-PL.indd
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Funkcje (cigg dalszy) Zabezpieczen ia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow
Funkcje sterowania silnikiem
Funkcje Opis Ze sterownikiem Ze sterownikiem LTM R
LTMR i modutem rozszerzen LTM E
Tryby sterowania Lokalne, poprzez blok zaciskow X X
Lokalne, poprzez terminal obstugowy (HMI) (1) X X
Zdalne, poprzez sie¢ X X
Tryby pracy Przecigzeniowy X X
Niezalezny X X
Nawrotny X X
2-stopniowy X X
2-predkosciowy X X
Tryb uzytkownika (“Custom”) X X
Obstuga zaktocen Reset reczny X X
Reset automatyczny X X
Reset zdalny X X
Funkcje pomiarowe i statystyczne
Funkcje Opis Zakres pomiarowy Ze sterownikiem Ze sterownikiem LTM R
LTMR i modutem rozszerzen LTM E
Pomiary (2) Prad fazowy 0.08...1000 A X X
Prad doziemny 0.1633 x CT ratio X X
Prad $redni 0.08...1000 A X X
Asymetria pradéw miedzy 0...200 % X X
fazami
Pojemnos¢ cieplna 0...200 % X X
Wzrost temperatury silnika 0...6500 Ohm X X
Czestotliwosé 0...100 Hz X
Napiecie miedzyfazowe ~0...830V X
Asymetria napie¢ 0...200 % X
miedzyfazowych
Moc czynna 0...6553.5 kW X
Moc bierna 0...6553.5 kWr X
Cos ¢ (wspotcz. mocy) 0...100 X
Pobor mocy czynnej 0...400 kWh X
Pobdr mocy biernej 0...400 kWrh X
Statystyka zaktocen Liczniki zaktécen X X
Liczniki alarméw X X
Liczniki usterek diagnostycznych X X
Liczniki funkcji sterowania silnikiem X X
Historia zaktécen X X
Diagnostyka zaklocen Usterka wewnetrznej kontroli X X
Temperatura wewnetrzna sterownika X X
Podtaczenie czujnika temperatury X X
Przytacze pradowe X X
Przytacze napieciowe X
Polecenia sterowania silnikiem (rozruch, stop, wsteczne | X X
sprawdzenie uruchomien i wytgczen)
Suma kontrolna konfiguracji sterowania X X
Przerwanie komunikac;ji X X
Statystyka silnika llo$¢ polecen sterowania silnikiem (uruchomienia 0.1/0.2) | X X
Czas pracy X X
llo$¢ uruchomien / godz. X X
Prad maks. ostatniego rozruchu X X
Czas trwania ostatniego rozruchu X X
Statystyka przeciazen Czas do wyzwolenia (wytaczenia) X X
cieplnych Czas do ponownego rozruchu X X
Statystyka pracy systemu Praca, ZAt.., Rozruch, alarm, zaki6cenie. X X

(1) HMI: Panel obstugowy.
Patrz: szczegoty funkcji pomiarowych na str. 24656/14.

8 Scrél}tleic!er version: 5.4 24656-PL.indd



Funkcje (ciag dalszy),
Topologia

Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow

Topologia gwiazdowa

Topologia taricuchowa

Klasa

A20 ETH10/100 + serwer FTP

Podstawowy serwer sieciowy

Nie

Podstawowe ustugi komunikacyjne
Ethernet TCP/IP

Komunikaty Modbus (odczyt/zapis stow
danych)

Zaawansowane ustugi Skanowanie wej./wyj. | Tak
komunikacyjne -
Ethernet TCP/IP Dane globalne Nie

Klient FDR (1) Automatyczny monitoring i aktualizacja
konfiguracji parametréw urzadzenia.
Automatyczne przypisanie adresu IP

i parametréw sieciowych.
Administrator sieci Tak

SNMP (2)

Topologia gwiazdowa

W topologii gwiazdowej wszystkie urzadzenia peryferyjne sg potaczone poprzez
urzadzenie posredniczace - koncentrator (hub) lub przetacznik (switch).

W przemystowych zastosowaniach Ethernet'u zalecane jest stosowanie
przetacznikéw typu ‘full duplex’ (zamiast koncentratoréw) jako centralnych urzadzen
peryferyjnych.

Topologia z przedtuzeniem zasilania (uktad faricuchowy)

Przedtuzenie zasilania (lub uktad farncuchowy) na poziomie magistrali jest topologia
stosowang powszechnie w tradycyjnych sieciach automatyki przemystowej. Odcinki
kabla tacza kilka urzadzen peryferyjnych tworzacych “sekcje” sieci kablowe;.

Przedtuzenie zasilania w sieci Ethernet (ukfad ftaricuchowy)

Przediuzenie zasilania nie jest jeszcze powszechnie stosowang topologig sieci
Ethernet, jednak szybko stanie sie popularna, gdy na rynku bedzie dostepna duza
ilo$¢ urzadzen peryferyjnych.

W topologii Ethernet z przediuzeniem zasilania urzadzenia peryferyjne posiadaja:
m 2 porty Ethernet

m oraz wbudowany przetacznik (switch).

Schneider Electric sukcesywnie wprowadza na rynek przemystowy urzadzenia
peryferyjne ktére mozna stosowac w sieciach o architekturze tancuchowe;.

Realizacja topologii z przedtuzeniem zasilania

Topologia z przedtuzeniem zasilania nie wymaga stosowania koncentratora lub
przetacznika. Kazde urzadzenie peryferyjne musi posiada¢ wbudowany przetgcznik
(dwa porty).

Port w urzadzeniu peryferyjnym jest potaczony z portem sasiedniego urzadzenia
peryferyjnego po stronie nadawczej i odbiorczej. Takie kolejne potgczenia tworza
przedituzenie zasilania (uktad tancuchowy).

Przetgczniki Ethernet moga byc¢ taczone w topologii z przedtuzeniem zasilania
(ukfad tancuchowy) gdy kilka fancuchéw skanowania jest uzywanych przez
urzadzenie peryferyjne monitorujace.

Przetacznik Ethernet'owy musi by¢ podtaczony blisko urzadzenia peryferyjnego
monitorujgcego, z roznymi fanicuchami skanowania przychodzacymi z przetacznika..

(1) FDR: Wymiana uszkodzonego urzadzenia.
(2) SNMP: Protokot zarzgdzania siecig prostg (ang .Simple Network Management
Protocol).

24656-PL.indd
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Topologia (ciag dalszy) Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Topologia pierscieniowa
W topologii pierscieniowej wszystkie urzadzenia peryferyjne lub elementy
infrastruktury sieciowej sg potaczone w petli.
Ten rodzaj topologii umozliwia uzyskanie réznych pozioméw redundancji sieci.

Pierscien Ethernet

Pierscienie Ethernet sg gtéwnymi sieciami w zastosowaniach wymagajacych
wysokiego poziomu niezawodnosci. Jesli konieczne uzycie topologii pierscieniowej
- nalezy zastosowac przetaczniki (switch’e) realizujgce taka funkcje.

Redundancja (nadmiarowos¢)

Topologia pierscieniowa Redundancja infrastruktury sieciowej jest kwestig kluczowa przy opracowaniu
rozwigzan o wysokim stopniu niezawodnosci.

Wykonanie pojedynczej lub podwajnej architektury pierscieniowej umozliwia
ochrone przed awariami wywotanymi przez przerwanie segmentow sieci.

Pierscien pojedynczy

Pierwszy poziom redundancji (nadmiarowosci) mozna uzyskac poprzez zastosowanie
pojedynczego pierscienia.

Gioéwna konfiguracje sieci pierscieniowej mozna uzyskac stosujac przetaczniki
(switch’e) ConneXium. Pierscien jest tworzony przy uzyciu portéw HIPER-Ring.

Jesli jeden z odcinkéw linii zostanie uszkodzony, wtedy struktura pierscieniowa
(obejmujaca maksymalnie 50 przetacznikéw (switch’y) zmienia sie na strukture liniowg
w czasie nie przekraczajacym 0,5 sekundy.

10 Scl;;neider version: 5.4 24656-PL.indd
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Programowanie Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow
Mozliwe konfiguracje i zastosowania
LTM CU TeSys T PLC (platforma automatyki)
joooooooooodtjooadk

HaG |

ik

?

PowerSuite

Sie¢ lub magistrala

LTM CU
TeSys T

1oooooooooooF 40.0.0.(*

TeSys T

1oooooooooooF 1QQQC*
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Programowanie (ciag dalszy) ~ Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

T = . Konfigurowanie przy uzyciu PowerSuite
— Konfigurator TeSys T jest cze$cig oprogramowania PowerSuite, poczawszy od

wersji 2.5. (1)

= e Umozliwia konfigurowanie, uruchomienie i obstuge rozrusznikéw silnikowych

T ; zabezpieczanych przez TeSys T.

0T

Dostepna jest biblioteka wstepnie zdefiniowanych trybéw sterowania silnikami -

e —ea s dzieki nim mozliwe jest:
m ujednolicenie rozwigzan
e, m uniknigcie btedow
T — i B skrécenie czasu wprowadzania ustawien rozrusznika

[ - -

W sterowniku zdefiniowano 5 trybdw sterowania silnikiem:

m tryb przecigzeniowy: monitoring silnikéw niesterowanych przez sterownik

m tryb niezalezny: rozruch silnikdw nienawrotnych

m tryb nawrotny: rozruch silnikéw nawrotnych

m tryb 2-stopniowy: 2-stopniowy rozruch silnikéw (uktad tréjkat-gwiazda, poprzez
autotransformator i poprzez rezystor)

m tryb 2-predkosciowy: 2-predkosciowy rozruch silnikéw (uktad Dahlander’a,
zmiana biegunow)

Przyktad ekranu ustawien konfiguracji TeSys T

S0 - Tl I [ &

Poprzez wykorzystanie funkcji logicznych w trybie Uzytkownika (,Custom”) mozna
uzyskac:

m fatwe dostosowanie zdefiniowanych trybéw sterowania silnikiem do okreslonych
potrzeb w danym zastosowaniu,

m utworzenie potgczenia z uktadem rozrusznika silnikowego, lub

m utworzenie nowych funkgiji.

Funkcje zdefiniowane w ten spos6b moga by¢ zapisane i wykorzystane do tworzenia
wiasnej biblioteki funkcji do zastosowania w przysztosci.

Wiasne funkcje mozna tworzy¢ korzystajac z edytora funkcji logicznych
wbudowanego w konfiguratorze, uzywajac 2 jezykéw programowania:

m blok funkgji,

m tekst strukturyzowany

W et

Przyktad ekranu edytora logicznego.

(1) Na stronie ,www.schneider-electric.com” dostepny jest bezptatny plik aktualizacyjny.
Aktualizacja umozliwia korzystanie z najnowszych funkcji TeSys T.

12 Sdéneider version: 5.4 24656-PL.indd
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Charakterystyka

Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Warunki pracy

Rodzaj urzadzenia

Sterowniki LTM R

| Moduty rozszerzen LTM EV40ee

Zgodnos¢ z normami IEC/EN 60947-4-1, UL 508, CSA 22-2 n°14, IACS E10
Certyfikaty UL, CSA,BV, LROS, DNV, GL, RINA, ABS, RMRos, NOM, CCC, C-TIC'K, ATEX,
GOST, KERI (1)
Znamionowe napigcie izolacji  Zgodnie z IEC/EN 60947-1, Vv 690
wyjsé (Ui) kategoria przepieciowa ll,
stopien zanieczyszczenia 3
Zgodnie zUL 508, CSAC222 |V 690
nr14
Znamionowe napiecie udarowe Zgodnie z|IEC/EN 60947-4-1
wytrzymywane (Uimp) ~100...240 V kV 4 4
zasilanie, wejscia i wyjscia
=24V kV 0.8 0.8
zasilanie, wejscia i wyjscia
Obwody komunikacyjne kV 0.8 -
Obwod pomiaru pradu lub | kV 6 6
napiecia
Wytrzymatos$¢ zwarciowa Zgodnie z IEC/EN 60947-4-1 | kA 100
Obrébka ochronna Zgodnie z IEC/EN 60068 “TH”
Zgodnie z IEC/EN 60068-2-30 12 x 24 hour cycles
Zgodnie z IEC/EN 60070-2-11 h 48
Temperatura powietrza Przechowywanie °C -40...+80
otaczajacego urzadzenie Praca °C -20...+60
Potozenie montazowe bez W stosunku do pionowe;j + 30° w stosunku do ptyty montazowej, £ 90°
zmiany parametrow ptaszczyzny montazu N
90, 90°
// \\
/ oo of[[e4ooo]oo]]\
il mn| It
=TT 1) o o
[cooo][oofol/ocoo
Odpornosé¢ na ptomienie Zgodnie z UL 94 °C 960 (dla elementéw mocujacych czesci pod napigciem)
Zgodnie z IEC/EN 60695-2-12 °C 650 (dla innych elementow)
Odpornos¢ na wstrzasy Zgodnie z 15gn
(1/2 sinusoidy, 11 ms) IEC/EN 60068-2-27 (2)
Odpornos¢ na drgania Zgodnie z 4 gn (montaz na plycie)
IEC/EN 60068-2-6 (2) 1 gn (montaz na szynie 1.r)
5...300 Hz
Odpornos¢ na wytadowania Zgodnie z kv Na otwartym powietrzu: 8 - Poziom 3
elektrostatyczne IEC/EN 61000-4-2 W bezposredniej stycznosci: 6 - Poziom 3
Odpornos¢ na zaktécenia Zgodnie z Vim 10 - Poziom 3
elektromagnetyczne IEC 61000-4-3
Odpornos¢ na szybkie impulsy Zgodnie z kV Na zasilaniu i wyjéciach przekaznikowych: 4 - Poziom 4
przejsciowe IEC 61000-4-4 Inne obwody: 2 - Poziom 3
Odpornos$¢ na dziatanie pol Zgodnie z v 10 - Poziom 3
radioelektrycznych IEC/EN 61000-4-6
Odpornos¢ na wstrzasy Zgodnie z IEC/EN 61000-4-5 Tryb zwykty Tryb seryjny Tryb zwykty Tryb seryjny
rozproszone Przekazniki wyj$ciowe kv 4 2 - -
i zasilanie
=24V wejscia kV 1 1 1 1
~ 100...240 V wejscia kV 2 1 2 1
Wejscia napigciowe kV - - 4 2
Komunikacja kV 2 - 2 -
Czujnik temperatury kv 1 0.5 -
(IT1/1T2)
Zmiana parametréw na duzych wysokosciach 2000 m 3000 m 3500 m 4000 m 4500 m
Znamionowe napigcie pracy 1 0.93 0.87 0.8 0.7
(Ui)
Maks. temperatura pracy 1 0.93 0.92 0.9 0.88

(1) Niektére procedury certyfikacyjne sq w trakcie wykonania; prosimy o kontakt z Dziatem
Obslugi Klienta.
(2) Bez zmiany stanu stykéw, w najbardziej niekorzystnym kierunku..

24656-PL.indd
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Charakterystyka (ciag dalszy)

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Charakterystyka sterownikéw i modutéw rozszerzen

Wersja urzadzenia Sterowniki Moduty rozszerzen
LTM ReeeBD l LTM ReeeFM LTM EV40BD LTM EV40FM
Napiecie sterowania
Napiecie robocze (U) Zgodnie z IEC/EN 60947-1 \" =24 | ~ 100...240 -
Odpornos¢ na obnizenie napigcia Zgodnie z \' Odla3ms -
IEC/EN 61000-4-11 70% U dla 500 ms
Zabezpieczenie dodatkowe A Bezpiecznik gG, 0.5 —
Napigcie robocze \' =20.4...26.24 ~ 93.5...264 -
Pobér pradu 50/60 Hz mA =5, 127 ~ 8...62.8 -
Okablowanie
Przytacza Podziatka mm 5.08 5.08
Przewody gietkie bez koncéwek 1 przewod mm? 0.2...2.5 0.2..25
2 identyczne przewody mm? 0.2...1.5 0.2...1.5
Przewody gietkie z koncowkami
Bez izolowanej tulejki 1 przewod mm? 0.25...2.5 0.25...2.5
2 identyczne przewody mm? 0.5...1.5 0.5...1.5
Z izolowana tulejkag 1 przewod mm? 0.25...2.5 0.25...2.5
2 identyczne przewody mm? 0.2...1 0.2..1
Kable sztywne bez koncowek 1 przewod mm? 0.2...2.5 0.2...2.5
2 identyczne przewody mm? 0.2...1 0.2...1
Przekréj przewodu AWG 24 do AWG 14 AWG 24 do AWG 14
Moment dokrecajacy N.m 0.5...0.6 0.5...0.6
Wkretak ptaski mm 8 3
Charakterystyka wejs¢
Wartosci znamionowe Zgodnie z IEC/EN 61131-1 Typ 1 logika pozytywna (== rezystancyjne, ~v: pojemnosciowe)
Napiecie '/ =24 ~ 100...240 =24 ~ 100...240
Prad mA =7 ~ 3.1dla100V =7 ~ 3.1dla100V
~7.5dla240V ~7.5dla240V
Wejscia logiczne Stan logiczny 1 Napiecie \" 15 maks. 79<U <264 15 maks. 79<U <264
Prad mA 2 min...15 maks. 2minprzy 110 V... |2min...15 maks. 2minprzy 110 V...
3 min przy 220 V 3 min przy 220 V
Stan logiczny 0 Napigcie \" 5 maks. 0<U<40 5 maks. 0<U<40
Prad mA 15 maks. 15 maks. 15 maks. 15 maks.
Czas odpowiedzi Zmiana na stan 1 ms 15 25 15 25
Zmiana na stan 0 ms 5 25 5 25
Charakterystyka wyjs¢
Rodzaj Bezpotencjatowe, jedno-przerwowe
Obciazenie ~ 250V /5AB300
- 30V/5A
Moc dopuszczalnaw kat. AC-15  Dla 500 000 cykli roboczych | VA 480/1e maks.: 2A
Moc dopuszczalna w kat. DC-13  Dla 500 000 cykli roboczych | W 30/le maks.: 1.25A
Zabezpieczenie dodatkowe A Bezpiecznik gG, 4
Maks. czestotliwos¢ Hz 2
Maks. szybkos$¢ pracy op. 1800
cycles/h
Czas odpowiedzi Zmiana na stan 1 ms 10 max
Zmiana na stan 0 ms 10 max
Szczegoty funkcji pomiarowych
Prad 1 % dla zakresow 0.4...8 Ai1.35...27 A
2 % dla zakresu 5...100 A
Napiecie 1% od 100 do 830 V
Prad zwarcia doziemnego Pomiar wewnetrzny bez 5...15%dla
przektadnika toroidalnego pradu > 0.1 Aw zakresie 0.4...8 A
pradu > 0.2 Aw zakresie 1.35...27 A
pradu > 0.3 Aw zakresie 5...100 A
Pomiar zewnetrzny <5%Ilub0.01A
przektadnikiem toroidalnym
Pomiar temperatury 2%
Wspoétczynnik mocy 3% dlaCos ¢>0.6
Moc czynna i bierna 5 % (warto$¢ typowa)
Zegar wewnetrzny + 30 min/ rok
14 Schneider version: 5.4 24656-PL.indd
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Charakterystyka (ciag dalszy) ~ Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow
Charakterystyka magistrali i sieci
Rodzaj magistrali / sieci Modbus CANopen DeviceNet Profibus DP Ethernet
Interfejs fizyczny (ztacze) 2-przew. 1ISO 11898 1ISO 11898 polaryzowane | IEEE 802.3
RS 485 2-przew. RS 485
Adresowanie 1do 247 1do 127 1do 64 1do 125 0do 159
Szybkos¢ transmisji 1.2do19.2K |10, 20, 50, 125, | 125 do 9.6 Kdo 10/100 Mbit/s,
bits/s 250, 500, 800i |500 K bits/s 12 M bits/s z
1000 K bits/s automatycznym
+ Auto bod rozpoznaniem
Zlacza RJ45/terminal | 9-pin SUB-D/ | Blok zaciskéw | 9-pin SUB-D/ | RJ45
zaciskow blok zaciskow blok zaciskow
Kable 2 skretki 4 przewody 4 przewody 2 skretki 2 skretki
ekranowane skrec. skrec. ekranowane ekranowane
ekranowane ekranowane typA
Modut obstugowy LTM CU
Warunki pracy
Zgodnos$¢ z normami IEC/EN 61131-2, UL 508, CSA 22-2 n°14
Certyfikaty UL, CSA, CE, C-TIC’K, NOM, GOST
Temperatura powietrza Przechowywanie °C -40...+80
otaczajacego urzadzenie Praca °C -20...+60
Wilgotnos¢ wzgledna 15...95 % bez kondensacji
Obrébka ochronna Zgodnie z 12 x 24 cykli 24-godz.
IEC/EN 60068-2-30
Stopien ochrony Zgodnie z IEC 60947-1 IP 54
Odpornos¢ na wstrzasy Zgodnie z 15gn/11ms
IEC/EN 60068-2-27
Odpornos¢ na drgania Zgodnie z 4gn
IEC/EN 60068-2-6
5...30 Hz
Odpornos$¢ na ptomienie Zgodnie z IEC 60947-1 °C 650
Zgodnie z UL 94 V2
Parametry elektryczne
Zasilanie urzadzenia Zasilanie poprzez sterownik
Prad maksymalny mA 140
Maksymalna moc rozpraszana w 1
Odpornos¢ na wytadowania Zgodnie z kV W otwartym powietrzu: 8. Poziom 3
elektromagnetyczne IEC/EN 61000-4-2 W kontakcie bezposrednim: 4. Poziom 3
Odpornos¢ na zaklocenia Zgodnie z V/im 10 - Poziom 3
elektromagnetyczne IEC/EN 61000-4-3
Odpornos¢ na szybkie impulsy  Zgodnie z kV 2, dostep ekranowany. Poziom 3
przejsciowe IEC/EN 61000-4-4
Odpornos¢ na pola Zgodnie z v 10. Poziom 3
radioelektryczne IEC/EN 61000-4-6
Odpornos¢ na uderzenia Zgodnie z kv 2, dostep ekranowany. Poziom 3
IEC/EN 61000-4-5
Charakterystyka fizyczna
Montaz Podtynkowy
Wyswietlacz Podswietlany LCD
Sygnalizacja 4 diody LED
Okablowanie RJ45
24656-PL.indd Schneider version: 5.4 15
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Charakterystyka (ciag dalszy)

Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Charakterystyka zewnetrznego przektadnika pradowego LT6 CTeeee

Zgodnos$¢ z normami

IEC 60185, BS 7626

Doktadnosé Klasa 5P
Wspoétczynnik ograniczenia doktadnosci 15
Znamionowe napigcie izolacji (Ui) 690
Maksymalna temperatura pracy °C 50
Przekfadnia A 100/1 200/1 400/1 800/1
Srednica przepustu kablowego mm 85} 85) 85) 85]
Maksymalny przekroj przewodow mm? 30x 10 30x 10 30x 10 wbudowany (1)
Charakterystyka przektadnika toroidalnego ziemnozwarciowego
Rodzaj przektadnika toroidalnego 50437| 50438| 50439| 50440| 50441| 50442| 50485 50486
Znamionowe napiecie izolacji Ui \' 1000
Temperatura pracy °C -35...+70
Stopien ochrony IP30 (przytacza IP20)
Przektadnia 1/1000
Znamionowy prad roboczy le A 65 85 160 |250 |400 |630 |85 250
Maksymalny przekréj przewodow mm? 25 50 95 240 |2x 2x 50 240
185 | 240
Charakterystyka czujnika DA1 TTee
Zgodnos$¢ z normami IEC 60034-11 czeS¢ A
Rezystor oszczednosciowy Przy 25°C Q 3 x 250 szeregowo
Znamionowe napigcie pracy Dla czujnika \" = 2.5 maks.
(Ue)
Znamionowe napiecie izolacji kv 25
(i)
Izolacja Wzmocniona
Dtugos¢ kabli przytaczeniowych Migdzy czujnikami mm 250

Miedzy czujnikiem i ptytka m

zaciskowa silnika

1

Gwarantowane strefy dziatania: przyktad z 3 czujnikami typu DA1 TTeee (250 Q przy 25 °C) szeregowo, zgodnie z normg EC 60034-11, czg$¢ A.

Rezystor

oszczednosciowy (Q) //
10 000
/
4000 'y
Strefa wyzwalania
11%%% Strefa resetowania
1000 v
750 e
1
100
20 ~ | Strefa wyzwalania przy
10 zwarciu czujnika
1 3 czujniki typu DA1eee (250 Q at 25 °C) szeregowo.
| | ) . . . .
20 0 O 050 O Temperatura NOT: Znamionowa temperatura pracy (ang.: Nominal Operating
S w26 o (C) Temperature).
N VT~
SR 5 l Zadziatanie (wyzwolenie) zabezpieczenia
9225
- Reset zabezpieczenia.
(1) Przytgcze elektryczne wykonac $rubq M10.
16 Schneider version: 5.4 24656-PL.indd
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Charakterystyki Zabezpieczenia
wyzwalania TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikéw

Charakterystyki w stanie ziimnym

t(s)

10 000

N\
1000 \

AN | LY
N\
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NS
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N SN OSOS,
~ A
A
A AN N
N\ AR NN
AN \\\\\‘\
\\ \\&\\\\ Kiasa 30
asa
\ §§ Klasa 25
10 N N Klasa 20
N ~~ Klasa 15
Y Klasa 10
\‘ Klasa 5
1 INr
11,12 1,5 2 3 4 5 6 7 8
Charakterystyki w stanie rozgrzanym
t(s)
10 000
1000 =
\N
AR\\\V
AM\\\N
VNN
Y
\\\
100 \ \‘ . $‘
N\ AN N N
N\ SN
N NN
N NN NN
AN AN
AN \\\\
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\\ \\ \\ \‘\ ﬁ:asa 3(5)
, 1 T lasa
\‘\ \\\ Klasa 20
\\ \\ 7 Klasa15
\\ N Kiasa 10
~N
\ Klasa 5
1 I/Ir
11,12 1,5 2 3 4 5 6 7 8
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526387

526388

526389

526390

526391

Numery katalogowe

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow
Sterowniki
Zakres Napiecie Zakres Nr katalogowy Ciezar
nastaw sterujace pradowy
A v A kg
Dla Modbus
8 =24 04...8 LTM ROS8MBD 0.530
~100...240V 04...8 LTM ROSMFM 0.530
27 =24 1.35...27 LTM R27MBD 0.530
~ 100...240V 1.35...27 LTM R27MFM 0.530
LTM ROSMBD
100 =24 5...100 LTM R100MBD 0.530
~-100...240V 5...100 LTM R100MFM 0.530
Dla CANopen
8 =24 04...8 LTM R08CBD 0.530
~ 100...240V 04...8 LTM RO8CFM 0.530
""" 27 =24 1.35...27 LTM R27CBD 0.530
— ~100...240V 1.35...27 LTM R27CFM 0.530
- i = Tost [Resst = 100 =24 5...100 LTM R100CBD 0.530
i m cns022000 ~ 100..240V 5...100 LTM R100CFM 0.530
LTM RO8CBD Dla DeviceNet
8 =24 04...8 LTM R0O8DBD 0.530
~ 100...240V 04...8 LTM ROSDFM 0.530
27 =24 1.35...27 LTM R27DBD 0.530
~-100...240V 1.35...27 LTM R27DFM 0.530
100 =24 5...100 LTM R100DBD 0.530
~100...240V 5...100 LTM R100DFM 0.530
Dla Profibus DP
8 =24 0.4..8 LTM ROSPBD 0.530
~100...240V 04...8 LTM RO8PFM 0.530
LTM ROBDBD 27 =24 1.35...27 LTM R27PBD 0.530
~100...240V 1.35...27 LTM R27PFM 0.530
100 =24 5...100 LTM R100PBD 0.530
~ 100...240V 5...100 LTM R100PFM 0.530
Dla Ethernet TCP/IP
8 =24 04...8 LTM ROSEBD 0.530
~-100...240V 04...8 LTM RO8BEFM 0.530
27 =24 1.35...27 LTM R27EBD 0.530
~100...240V 1.35...27 LTM R27EFM 0.530
LTM ROSPBD 100 =24 5...100 LTM R100EBD 0.530
~ 100...240V 5...100 LTM R100EFM 0.530
LTM ROSEBD
18 Schneider version: 5.4 24656-PL.indd
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526380

568605

Numery katalogowe
(cigg dalszy)

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow

Moduly rozszerzen. z pomiarem napigcia w 3 fazach

Napiecie llosé Zasilanie dla uktadow Nr katalogowy Ciezar
wejsciowe wejsé elektronicznych
sterujace
v kg
=24 4 Poprzez sterownik LTM EV40BD 0.210
~ 100...240 4 Poprzez sterownik LTM EV40FM 0.210
LTM EV40BD Terminale obstugowe (HMI)
Opis Napiecie Nr katalogowy Ciezar
zasilania kg
Modut obstugowy Zasilanie LTM CU 0.400
przez sterownik
Wyswietlacz Magelis. =24V zewnetrzne XBT N410 0.380
Opis llo$¢ i rodzaj Dlugos¢  Nr katalogowy Ciezar
wtyczek m kg
Kable podtaczeniowe 2xRJ45 1 VW3 A1 104R10 0.065
dla modutu LTM CU
3 VW3 A1 104R30 0.140
5 VW3 A1 104R50 0.210
Kable podtaczeniowe SUB-D 25-pin zenskie 2.5 XBT Z938 0.200
dla XBT N410 RJ45
Kable
Opis llos¢ i rodzaj Dlugosé  Nr katalogowy Ciezar
wtyczek m kg
Kable przytaczeniowe 2 xRJ45 0.04 LTM CC004 (1) 0.120
Do podtaczenia sterownika do 0.3 LU9 RO3 0.045
modutu rozszerzen 1 LU9 R10 0.065
Ztacza wymienne
Opis llo$¢ i rodzaj ztaczek Nr katalogowy Ciezar
kg
Kompletny zestaw ztaczek dla 10 zaciskow srubowych LTM9TCS 0.200
sterownikéw i modutéw (dla wszystkich rodzajow sieci)
rozszerzen
(1) Sprzedawany w partiach po 6 szt.
24656-PL.indd Schneider version: 5.4 19
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510575

Numery katalogowe

Zabezpieczenia

(cigg dalszy) TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow
Narzedzia konfiguracyjne
Opis Zawartos¢ Nr katalogowy Ciezar
kg
Zestaw podtaczeniowy m 1 kabel 3 mzdwoma wtyczkami VW3 A8 106 -
dla portu szeregowego RJ45,
PC m 1 konwerter RS 232/RS 485
do potaczen z jedng wtyczka SUB-D 9-pinowg
wielopunktowych Modbus zenska i jedng wtyczkg RJ45.
Ztacze dla portu USB m 1kabel USB, SUB-D 9-pin SR2 CBL06 0.350
(do stosowania z kablem m Oprogramowanie na CD-Rom
VW3 A8 106)
Diugos¢: 1.8 m
Przektadniki pradowe (1)
piox s Prad roboczy Nr katalogowy Ciezar
L Pierwotny Wtérny
L A A kg
3 100 1(2) LT6 CT1001 0.550
200 1(2) LT6 CT2001 0.550
400 1(2) LT6 CT4001 0.550
800 1(2) LT6 CT8001 0.680

-
»

LT6 CT4001 Przektadniki ziemnozwarciowe (sprzedawane pod marka Schneider Electric)
Znamionowy prad @ wewnetrzna Nr katalogowy Ciezar
roboczy le przekt. toroidalnego
A mm kg
Przektadniki toroidalne zamkniete, typ A

65 30 50437 0.120
85 50 50438 0.200
160 80 50439 0.420
250 120 50440 0.530
400 200 50441 1.320
630 300 50442 2.230
Przektadniki toroidalne dzielone, typ OA
85 46 50485 1.300
250 110 50486 3.200
Czujniki termistorowe PTC (3)
Opis Znamionowa Kolor Nr katalogowy Ciezar
temperatura (4)
pracy
(NOT)
°C kg
Czujniki potréjne 90 Zielony/zielony DA1TT090 0.010
110 Brazowy/bragz. DA1TT110 0.010
120 Szary/szary DA1TT120 0.010
130 Niebieski/nieb. DA1TT130 0.010
140 Biaty/niebieski DA1 TT140 0.010
150 Czarny/czarny DA1TT150 0.010
DA1TTeee 160 Nieb./czerwony DA1TT160 0.010
170 Biaty /zielony ~ DA1TT170 0.010
(1) Odpowiednie sg przektadniki oferowane dla rozrusznikéw TeSys U. Prosimy o sprawdzenie
danych w katalogu , Sterowniki rozrusznikéw TeSys U”.
(2) Do stosowania ze sterownikami LTM RO8ee.
(3) PTC: Dodatni wspotczynnik temperaturowy.
(4) Sprzedawane w partiach po 10 szt.
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Numery katalogowe

(cigg dalszy)

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow

Akcesoria do oznaczania (zamawiane oddzielnie)

Opis Zawartosc¢ Sprzedaz Nrkatalogowy Ciezar
w kpl.
kg
Oznaczniki zaciskowe Tasmyz 10 25 AB1Re (1) 0.002
(maks. 5 na modut) identycznymi
numerami (0 do 9)
Tasmy z 10 25 AB1Ge (1) 0.002
identycznymi
literami (A do Z)
Akcesoria podtaczeniowe
Opis Dlugos¢  Nrkatalogowy Ciezar
m kg
Do potaczen Modbus
Kable z wtyczkami 0.3 VW3 A8 306 R03 0.045
2xRJ45 1 VW3 A8 306 R10 0.065
3 VW3 A8 306 R30 0.125
Ztaczki trojnikowe 0.3 VW3 A8 306 TF03 0.032
1 VW3 A8 306 TF10 0.032
Terminator linii RS 485 - VW3 A8 306 R 0.012
Do potaczen CANopen
Kable 50 TSX CAN CA50 4.930
100 TSX CAN CA100 8.800
300 TSX CAN CA300 24.560
Ztacza IP20 Kolanko (90°) - TSX CAN KCDF 90T 0.046
SUB-D9-pin zenskie  pogte - TSX CAN KCDF 180T 0.049
tacznik konca linii
Kolanko (90°) - TSX CAN KCDF 90TP  0.051
z 9-pinowg wtyczka
SUB-D do potaczenia
z komputerem PC lub
narzgdziem
diagnostycznym
Do potaczen DeviceNet
Kable 50 TSX CAN CA50 4.930
100 TSX CAN CA100 8.800
300 TSX CAN CA300 24.560
Do potaczen Profibus (2)
Kable 100 TSXPBSCA100 -
400 TSXPBSCA400 -
Ztacza Z terminatorem linii - 490 NAD 911 03 -

Bez terminatora linii

490 NAD 911 04

Z terminatorem linii
i portem terminala

Do potaczen Ethernet TCP/IP
Ekranowane kable skretkowe wg normy EIA/TIA568

Kable z wtyczkami

2x RJ45

do potaczenia z
wyposazeniem terminala

Proste

490 NAD 911 05

Ekranowane kable skretkowe, zatwierdzone przez UL i CSA 22.1

Kable z wtyczkami
2xRJ45

do potagczenia z
wyposazeniem terminala

Proste

2 490 NTW 000 02 -
5 490 NTW 000 05 -
12 490 NTW 000 12 -
40 490 NTW 000 40 -
80 490 NTW 000 80 -
2 490 NTW 000 02U -
5 490 NTW 000 05U -
12 490 NTW 000 12U -
40 490 NTW 000 40U -
80 490 NTW 000 80U -

(1) Przy zamawianiu nalezy zmieni¢ @ w numerze katalogowym na ilo$§¢ wymaganych liter.
(2) Aby zamoéwic inne ztgczki i kable (kable UL dla trudnych warunkow pracy), itp.), prosimy
0 kontakt z Dziatem Obstugi Klienta.
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Wymiary, montaz

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow

Sterowniki LTM Ree

122,5 (1)

2

Moduty rozszerzen LTM EV40ee

120,7 (1)

30,2

61

2
J/i

55 45
\J 000 %
°) mom Sl -
0000 ] e
Modut obstugowy LTM CU
fg 117 ‘7
D OO0

50

. @

Otwor do montazu tablicowego

92

45

(1) 140 mm z wtyczka RJ45 do potgczenia z modutem rozszerzen i siecig,
166 mm z wtyczkg Profibus DP/CANopen.
(2) Pozostawic szczelinge wokot urzgdzenia: 9 mm przy 45 °C, 9 do 40 mm przy 45 do 50 °C, 40 mm przy 60 °C.
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Wymiary (ciag dalszy) Zabezpieczen ia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikdw
Przektadniki pradowe Terminal obstugowy (HMI)
LT6 CT XBT N410

I

S
S

L 1 |s

NS

[EH=
6 \ 132 |

5. 425 425 5
N

(1) 104 mm z zaciskami mocujgcymi (dostarczane z urzadzeniem).

(2) 58 mm z wtyczkg SUB-D 25-pinowg i kablem kolankowym XBT Z9680 dla Twido, TSX Micro
i Premium lub XBT Z998 dla Advantys STB.

” 3 104 mm z wtyczkg SUB-D 25-pinowg i kablem XBT Z68/Z9681 dla Twido, TSX Micro

bt i Premium

&5
10110
20

Przektadniki ziemnozwarciowe toroidalne

50437 oraz 50438 50439, 50440 oraz 50441
21
4
| D d
©
. Qo
. ﬁ T8
by 2x04,5
> q
29| I
La.]
G
c1 al
Wersja b b1 @c c1 c2 H Wersja a al @b b1l b2 @c c1 G H J K
50437 83 53 30 60 31 50 50439 265 44 122 80 55 80 150 35 65 126 40
50438 109 66 50 87 45 60 50440 265 44 164 80 55 120 190 35 65 166 40
50441 29 46 256 120 90 196 274 37 104 254 60
50442 50485 oraz 50486
I
I O P
i & E&
— Wersja a ab Gc G
299 2 50485 72 148 46 57
50486 78 224 110 76
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Schematy

Zabezpieczenia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania

silnikow
Schematy potaczen
Tryb przeciazeniowy
Sterowanie lokalne 3-przewodowe
+i~
3~ () T
Stop |

da d d
WY S

<> 01 02 03 \L%
< :

M
3N

(1) MozZliwe jest podtgczenie silnika jedno-fazowego.

Tryb niezalezny
Sterowanie lokalne 3-przewodowe

d
’\"\‘ KM1 Start

A a

/AR
%
A

0.1 0.2 0.3

D
ONPEPERE

- KM1
M
3N

Sterowanie lokalne 2-przewodowe

|

[ 23
o—"

24

1 33

Sterowanie 3-przew. przetacz. lokalne/sieciowe

LON | [
Jiklﬁ/\/
Start/Stop Start
[
E El Stop [~
e / 000
<0 N®MO

W takim przypadku nie nalezy uzywac $rodkowego przektadnika pradowego.

Sterowanie 2-przew. przetacz. lokalne/sieciowe

LON

97
I 98
95
96

0.4

L : Sterowanie lokalne
O: Stop
N : Sterowanie sieciowe
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Schematy (ciag dalszy) Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Schematy potaczen (ciag dalszy)
Tryb nawrotny
Sterowanie lokalne 3-przewodowe

3~ +i~
/—/%

40\ J J b Start  Start
-KM2 NNV - KM Przod Wstecz Stop

=/~

)
Q

—KM2 - KM1 (1)
— KM1 —KM2

Tryb 2-stopniowy, z uktadem gwiazda-trojkat
Sterowanie lokalne 3-przewodowe

3~

—

_ sz\cf f\c_ Kms\\J\v J?i_tl KM1

Qa

—
—KM3/ \-KM3 \—KM1 f-KM1 (1)
—KM1 — KM2 - KM3

(1) Styki do blokowania KM1 i KM2 nie sq obowigzkowe, poniewaz sterownik elektronicznie blokuje wyjscia O.1i O.2.
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Schematy (ciag dalszy) Zabezpieczenia

TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Schematy (ciag dalszy)
Tryb 2-stopniowy, z zastosowaniem rezystoréw
Sterowanie lokalne 3-przewodowe

3~

Tryb 2-predkosciowy, uktad Dahlander’a
Sterowanie lokalne 3-przewodowe

- KM2

Mata Duza
predk.  predk. Stop

—KM2 — KM1 —KM2 (2)
—KM1 — KM2 —KM3

(1) Dla uktadu Dahlander’a wszystkie kable zasilajace muszg przechodzic¢ przez przektadniki pradowe. Sterownik moze by¢ tez umieszczony po stronie zasilania
stycznika. W tym przypadku, oraz jesli silnik w uktadzie Dahlander’a jest uzywany w trybie ,zmiennego momentu”, wszystkie kable po stronie odbiorczej
stycznikéw muszg miec identyczne wymiary (przekroje). .

(2) Styki do blokowania KM1 i KM2 nie sq obowigzkowe, poniewaz sterownik elektronicznie blokuje wyjscia O.1i0.2.
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Schematy (ciag dalszy) Zabezpieczen ia
TeSys T - System sterowania i zabezpieczania
silnikow

Schematy (ciag dalszy)
Podtaczenie przektadnika ziemnozwarciowego toroidalnego i czujnikoéw temperatury silnika

|

/

|

/

QailailTwa/
)

Podtaczenia wyjs¢ dla funkcji sterowania silnika
Bez przekaznika posredniczacego Z przekaznikiem posredniczacym

14

\— ——\— KM1
@O
(
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Schneider Electric Polska Sp. z 0.0.

ul. ltzecka 24, 02-135 Warszawa
Centrum Obstugi Klienta:
0801171500, 022511 84 64

www.schneider-electric.pl

Poniewaz normy, specyfikacje i projekty zmieniajg sie w czasie, nalezy prosi¢ o potwierdzenie

podanych w niniejszej publikacji informaciji.
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