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Configuração 
equência de motor padrão 
0] 50Hz IEC 

] 60Hz NEMA 
nal de referência 1 
] Terminal 

63] Exibição remota 
64] Modbus 
83] Display integrado com Jog dial 
celeração 
0 s a 999,9s (3,0 s*) 
saceleração 

0 s a 999,9s (3,0 s*) 
locidade baixa 

0 Hz a Alta velocidade (0Hz*) 
ta Velocidade 
ixa velocidade a máx. frequência (freq
 mot.*) 
tência do motor classificada 
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U]* 0-5V 
0U] 0-10V 
A] x-y mA 
U] Entradas lógicas 
mazenar configurações de parâmetr
ente 

0]* Desabilitado 
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e parâme

ipo de entradas lógicas  
00]* positivo 
01] negativo 

MENU DE CONFIGURAÇÃO AI1 
Tipo de AI1 
Tensão de [5U]*: 0-5Vdc 
10U] Tensão: 0-10Vdc 
LIU] Entradas lógicas 

Parâmetro de dimensionamento de corr
0-20mA (4mA*) 
Parâmetro de dimensionamento de c

00% 
0-20mA (20mA*) 
esignação de R1 
00] Não designado 
01]* Nenhum erro detectado 
02] Execução do inversor 
04] Frequência limite alcançada 
05] HSP alcançado 
06] I limite alcançado 
07] Referência de frequência alcan
08] Térmica do motor alcançada 

21] Alarme de subcarga 
22] Alarme de sobrecarga 
123] Perda de sinal de 4-20mA 

MENU DE CONFIGURAÇÃO LO1 
esignação de LO1 
00]* Não designado 
01] Nenhum erro detectado 
02] Execução do inversor 
04] Frequência limite alcançada 
05] HSP alcançado 
06] I limite alcançado 
07] Referência de frequência alcan
08] Térmica do motor alcançada 
21] Alarme de subcarga 
22] Alarme de sobrecarga 
123] Alarme AI1 4-20mA 
126] Bomba auxiliar ativa 
Status LO1 (nível ativo de saída)  
00]* Positivo : nível de acionamento a
01] Negativo : nível de acionamento 

Atraso de tempo de sobrecarga de ap
0 a 100 s (0 s*) 
imite de Sobrecarga de Aplicação 

70 a 150% de corrente nominal do moto
uração de falha de sobrecarga 

0 a 6 min (0 min*) 
Atraso de tempo de subcarga de apli
0 a 100 s (0 s*) 
imite de Subcarga de Aplicação 

20 a 100% de corrente nominal do moto

0 a 6 min (0 min*) 
Limite de frequência do motor 
0 a 400 Hz (50Hz* a 60Hz) 
Limite de corrente do motor 
0 a 1,5 In (In*) 
Limite do estado térmico do motor 
0 a 118% (100%*) 
Designação de AOI 
00]* Não designado 
129] Corrente do motor 
130] Frequência de saída 
131] Saída de rampa 
135] Referência de PID 
136] Feedback de PID  
137] Erro de PID  
139] Potência de saída 
140] Estado térmico do inversor 
141] Estado térmico do inversor 
Tipo de AOI 
Tensão de [10U]: 0-10 Vdc 
0A]* Corrente: 0-20 mA 
4A] Corrente: 4-20 mA 
ensão máx. de potência constante  
60 a 460V (380V*) 
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mpleta  
Modelo de Velocidade 
[00]* Padrão 
[02] Banda morta 
MENU DE CONTROLE DO MOTOR
Frequência de motor padrão 
[00]* 50Hz 
[01] 60Hz 
Rated motor power 
Potência do inversor (-5 a +2) depe
classificação do inversor 
Cos phi classificado do motor 
0,5 a 1 (dependendo da classificaçã
Tensão de motor classificada 
360 a 460V (380V*) 
Corrente classificada do motor 
0,25 a 1,5 In (dependendo da class
Frequência do motor classificada
10 a 400Hz (50Hz*) 
Velocidade de motor classificada
0 a 24000rpM (dependendo da clas
Frequência máxima 
10 a 400Hz (60Hz*) 
Tipo de controle do motor 

[00] Desempenho: Controle de v
[03]* Padrão: U/F 2 pontos 
[06] Bomba: U²/F 
Compensação de IR 
25 a 200% (100%*) 
Compensação de derrapagem 
0 a 150% (100%*) 
Estabilidade de ciclo de frequênc
0 a 100% (20%*) 
Ganho de ciclo de frequência 
0 a 100% (20%*) 
Perfil de Fluxo 
0 a 100% (20%*) 
Frequência de chaveamento 
2 a 12 kHz (4kHz*) 
Redução de ruído do motor 
[00]* Não 
[01] Sim 
Auto-ajuste 
[00]* Não: Quando os parâmetro

motores padrão 
[01] Sim: Lança o Auto-ajuste 
[02] Feito: Se o auto-ajuste já fo
Escolha de parâmetro do motor 
[00]* Potência nominal do motor 
[01] Cos phi nominal do motor 
Controle de vetores 2 pontos 
[00]* Não 
[01] Sim 
Tensão máx da constante de potê
[00]*  
 

Frequência máx. de potência cons
50 a 400Hz (50Hz*) 

 MENU DE CONTROLE 
Canal de referência 1 
[01] Terminal 
[163] Exibição remota 
[164] Modbus 
[183] Display integrado com Jog d
Valor de referência externo  
-400 a 400 Hz 
Entrada analógica virtual 
0 a 100%  
Inibição reversa 
[00]* Não 
[01] Sim 
Prioridade da tecla de parada 
[00] Não: Parada inativa 
[01]* Sim: Parada ativa 
Configuração de canal 
[01]* Modo não separado 
[02] Modo separado 
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07 Canal de comando 1 
[01]* Terminais 
[02] Locais 
[03] Exibição remota 
[10] Modbus 

08 Designação de local forçado
[00]* Não: Função inativa 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

09 Referência de local forçado 
[00]* Não designado 
[01] Terminal 
[163] Terminal de exibição 
[183] Jog dial Integrado 

00- MENU DE FUNÇÃO 
01- MENU RAMPA 
01.0 Aceleração 

0,0 s a 999,9s (3,0 s*) 
01.1 Desaceleração 

0,0 s a 999,9s (3,0 s*) 
01.2 Designação de formato de r

[00]* Linear 
[01] Formato de S 
[02] Formato de U 

01.3 Comutação de chaveamento
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 
[L1L] LI1 ativa baixa 
[L2L] LI2 ativa baixa 
[L3L] LI3 ativa baixa 
[L4L] LI4 ativa baixa 
[LUL] LIU ativa baixa 

01.4 Aceleração 2 
0,0 s a 999,9s (5,0 s*) 

01.5 Desaceleração 2 
0,0 s a 999,9s (5,0 s*) 

01.6 Designação de Adaptação d
[00] Função desativada 
[01]* Função ativada 
[02] Freio do motor 

02   MENU DE CONFIGURAÇÃO 
02.0 Tipo de parada 

[00]* Parada de rampa  
[01] Parada rápida 
[02] Parada por inércia 

02.1 Designação de parada por in
[00]* Não designado 
[L1L] LI1 ativa baixa para p
[L2L] LI2 ativa baixa para p
[L3L] LI3 ativa baixa para p
[L4L] LI4 ativa baixa para p
[LUL] LIU ativa baixa para p

02.2 Designação de parada rápid
[00]* Não designado 
[L1L] LI1 ativa baixa para p
[L2L] LI2 ativa baixa para p
[L3L] LI3 ativa baixa para p
[L4L] LI4 ativa baixa para p
[LUL] LIU ativa baixa para p

02.3 Divisor de rampa 
1 a 10 (4*) 

03 Direção reversa 
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 
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  59.25 Supervisão de feedback de PID 
[00]* Não designado 
[01] Inércia 
[04] Velocidade de recuo 

59.26 Velocidade de recuo 
0 a Alta velocidade (0Hz*) 

510-  SUB-MENU DE BOMBA 
207 Atraso de tempo de sobrecarga 

0 a 100 s (0 s*) 
208 Limite de sobrecarga 

70 a 150% de corrente nominal do motor (90%*) 
209 Duração de falha de sobrecarga 

0 a 6 min (0 min*) 
210 Atraso de tempo de subcarga 

0 a 100 s (0 s*) 
211 Limite de subcarga 

20 a 120% de corrente nominal do motor (60%*) 
212 Duração de falha de subcarga 

0 a 6 min (0 min*) 
510.1 Selecionar o modo de operação 

[00]* Modo de conversão de frequência única 
[01] Conversão de frequência única combinada 

com bomba auxiliar 
510.2 Frequência de início da bomba auxiliar 

0 a 60Hz (50Hz*) 
510.3 Atraso de tempo antes de ligar a bomba auxiliar 

0 a 999,9s (2s*) 
510.4 Alcance da rampa da bomba auxiliar 

0 a 999,9s (2s*) 
510.5 Frequência de parada da bomba auxiliar  

0 a 60Hz (0Hz*) 
510.6 Atraso de tempo de parada da bomba auxiliar 

0 a 999,9s (2s*) 
510.7 Rampa de parada da bomba auxiliar  

0 a 999,9s (2s*) 
510.8 Período de detecção de fluxo zero 

0 a 20 min (0 min*) 
510.9 Limite de ativação de detecção de fluxo zero 

0 a 400Hz (0Hz*) 
510.10 Compensação de detecção de fluxo zero 

0 a 400Hz (0Hz*) 
511- MENU DE LIMITAÇÃO DE CORRENTE 
511.0 2ª comutação de limitação de corrente 

[00]* Não ativada 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 
[L1L] LI1 ativa baixa 
[L2L] LI2 ativa baixa 
[L3L] LI3 ativa baixa 
[L4L] LI4 ativa baixa 
[LUL] LIU ativa baixa 

511.1 Limitação de corrente 
0,25 a 1,5 In (1,5 In*) 

511.2 Limitação de corrente 2 
0,25 a 1,5 In (1,5 In*) 

512- MENU DE LIMITE DE VELOCIDADE 
5.12.0 Velocidade Baixa 

0 Hz a Alta velocidade (0Hz*) 
5.12.1 Tempo de operação em baixa velocidade 

0,1 s a 999,9s (0 s*) 
5.12.2 Alta Velocidade  

Baixa velocidade a frequência máxima (50 ou 60 Hz de 
acordo com a frequência padrão do motor*) 

5.12.3 2 Designação de alta velocidade  
[00]* Não designado 
[L1H]  LI1 ativa alta 
[L2H], LI2 ativa alta 
[L3H], LI3 ativa alta 
[L4H], LI4 ativa alta 
[LUH], LIU ativa alta 
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610 Designação de inibição de falha detectada 
[00]* Função inativa 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

611 Gerenciamento de falha detectada de Modbus 
[00]* Falha detectada ignorada 
[01] Parada por inércia 

612 Operação de alimentação de linha degradada 
[00]* Não 
[01] Sim 

613 Resetar execução de potência 
[00]* Não 
[03] Resetar tempo de funcionamento do inversor 
[04] Resetar tempo de ligação 
[07] Resetar tempo de operação da ventoinha 

614 Resetar todas as falhas anteriores detectadas 
através de tecla Execução de HMI 
[00]* Desativada 
[01] Ativa 

700- MENU DE COMUNICAÇÃO 
701 Endereço de Modbus 

DESLIGADO para 247 (desligado*) 
702 Taxa de transmissão de Modbus 

[24] 4,8 kbps 
[28] 9,6 kbps 
[32]*   19,2 kbps 
[36]     38,4 kbps 

703 Formato de Modbus 
[02] 8o1 
[03]* 8E1 
[04] 8n1 
[05] 8n2 

704 Tempo esgotado de Modbus 
0,1 a 30s (10 s*) 

705- MENU DE SCANNER DE ENTRADA 
705.0 Parâmetro de endereço de leitura de scanner com 1 

0C81* 
705.1 Parâmetro de endereço de leitura de scanner com 2 

219C* 
705.2 Parâmetro de endereço de leitura de scanner com 3 

0000 
705.3 Parâmetro de endereço de leitura de scanner com 4 

0000 
706- MENU DE SCANNER DE SAÍDA 
706.0 Parâmetro de endereço de escrita de scanner com 1 

2135* 
706.1 Parâmetro de endereço de escrita de scanner com 2 

219A* 
706.2 Parâmetro de endereço de escrita de scanner com 3 

0000 
706.3 Parâmetro de endereço de escrita de scanner com 4 
707- ENTRADA 
707.1 Valor de endereço de leitura de scanner com 1 

0C81* 
707.2 Valor de endereço de leitura de scanner com 2 

219C* 
707.3 Valor de endereço de leitura de scanner com 3 

0000 
707.4 Valor de endereço de leitura de scanner com 4 

0000 
708-  MENU DE ACESSO DE SCANNER DE SAÍDA 
708.0 Valor de endereço de escrita de scanner com 1 

Valor CMD* 
708.1 Valor de endereço de escrita de scanner com 2 

Valor LFRD* 
708.2 Valor de endereço de escrita de scanner com 3 

8000 
708.3 Valor de endereço de escrita de scanner com 4 

8000 
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504-  MENU DE AUTO INJEÇÃO DE DC 
504.0 Injeção de DC automática 

[00] Função inativa, sem corrente injetada de DC. 
[01]* Injeção de DC de tempo limitado 
[02] Injeção contínua de DC 

504.1 Corrente de injeção DC  automática 
0 a 120% de corrente nominal do motor (70%*) 

504.2 Tempo de injeção DC automática 
0,1 a 30s (0,5s*) 

505 Designação de Jog 
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta  
[LUH] LIU ativa alta 

506- Velocidade para cima e para baixo 
506.0 Comando de aumento de velocidade 

[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta  

 
 
 
 
 

59- MENU PID 
59.1 Designação de feedback de PID 

[00]* Não designado 
[01] Terminal 

59.2 Ganho proporcional de PID 
0,01 a 100 (1*) 

59.3 Ganho integral de PID 
0,01 a 100 (1*) 

59.4 Ganho derivativo de PID 
0,00 a 100,0 (0*) 

59.5 Fator de escala de feedback de PID  
0,1 a 100,0 (1.0*) 

59.6 Referência de PID interna de ativação 
[00]* Não 
[01] Sim 

59.7 2 designação de PID pré-configurada 
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

 

 

 

512.4 4 Designação de alta velocidade  
[00]* Não designado  
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

512.5 Alta Velocidade 2 
Baixa velocidade a máx. frequência (50 ou 60Hz*) 

512.6 Alta Velocidade 3 
Baixa velocidade a máx. frequência (50 ou 60Hz*) 

512.7 Alta Velocidade 4 
Baixa velocidade a máx. frequência (50 ou 60Hz*) 

513  Controle da ventoinha de refrigeração 
[00] Ventoinha funciona quando o inversor funciona 
[01]* Controle térmico 

600- MENU DE GERENCIAMENTO DE DETECÇÃO DE FALHAS 
601 Designação de reiniciação de falha detectada 

[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta  

[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

506.1 Comando de redução de velocidade 
[00]*   Não designado  
[L1H] LI1 ativa alta  
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

506.2 Armazenar 
[00]* Não 
[01] RAM 
[02] ROM 

506.3 Limpar a função 
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta  

59.7 4 designação de PID pré-configurada 
[00]* Não designado 
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

59.8 2 referência de PID pré-configurada 
0 a 100% (25%*) 

59.9 3 referência de PID pré-configurada 
0 a 100% (50%*) 

59.10 4 referência de PID pré-configurada 
0 a 100% (75%*) 

59.11 Referência interna de PID  
0 a 100% (0%*) 

59.12 Rampa de referência de PID 
0 a 100% (0%*) 

[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

602- MENU DE REINICIAÇÃO AUTOMÁTICA 
602.1 Reiniciação Automática 

[00]* Não 
[01] Sim 

602.2 Reiniciação automática máx. 
[00]* 5 min 
[01] 10 min 
[02] 30 min 
[03] 1 hora 
[04] 2 horas 
[05] 3 horas 
[06] Infinito 

603 “Catch on the fly” (religamento c/ retomada de velocidade) 
[00]* Função inativa  
[01] Função ativa 

[L3H] LI3 ativa alta 
[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 
[159] Aceleração e Desaceleração com comando 

ativo alto 
506.4 Reatividade de +/- velocidade em torno da ref. 

0 a 100% (0%*) 
507- MENU DE VELOCIDADES PRÉ-CONFIGURADAS 
507.0  2 Velocidades pré-configuradas  

[00]* Não designado  
[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta  

59.13 Referência de valor mín. de PID 
0 a 100% (0%*) 

59.14 Referência de valor máx. de PID 
0 a 100% (100%*) 

59.15 Velocidade preditiva de PID 
0,1 a 400Hz (0.0*) 

501.4 Aceleração 2 
0,0 s a 999,9s (5,0 s*) 

59.16 Reversão de correção de PID 
[00]* Não 
[01]  Sim 

59.17 Designação auto/manual de PID 
[00]* Não designado 

604- MENU DE PROTEÇÃO TÉRMICA DO MOTOR 
604.1 Corrente térmica do motor 

0,2-1,5 In (de acordo com a classificação do inversor*) 
604.2 Tipo de proteção do motor 

[01]* Auto-ventilado 
[02] Ventilado a motor 

604.3 Gerenciamento de falha de sobrecarga 
[00] Falha detectada ignorada 
[01]* Parada por inércia 

604.4 Memo do estado térmico do motor 
[00]* Estado térmico do motor não é armazenado no 

desligamento 
[01] Estado térmico do motor é 

armazenado no desligamento 
605 Perda de fase de saída 

[L4H] LI4 ativa alta 
[LUH] LIU ativa alta 

507.1 4 velocidades pré-configuradas 
o mesmo que 2 velocidades pré-configuradas 

507.2 8 velocidades pré-configuradas 
o mesmo que 2 velocidades pré-configuradas 

[L1H] LI1 ativa alta 
[L2H] LI2 ativa alta 
[L3H] LI3 ativa alta  
[LUH] LIU ativa alta 

59.18 Referência manual de PID 

[00]     Desativada 
[01]*   Desarme, e em seguida parada por inércia 

606 Perda de fase de entrada 
[00]     Falha detectada ignorada 
[01]*   Falha detectada com parada por inércia 

607- MENU DE SUBTENSÃO 
507.3 Velocidade pré-configurada 2 

0 a 400Hz (10Hz*) 
507.4 Velocidade pré-configurada 3 

0 a 400Hz (15Hz*) 
507.5 Velocidade pré-configurada 4 

0 a 400Hz (20Hz*) 
507.6 Velocidade pré-configurada 5 

0 a 400Hz (25Hz*) 
507.7 Velocidade pré-configurada 6 

0 a 400Hz (30Hz*) 
507.8 Velocidade pré-configurada 7 

0 a 400Hz (35Hz*) 
507.9 Velocidade pré-configurada 8 

0 a 400Hz (40Hz*) 
508 Pular Frequência  

0 a 400Hz (0Hz*) 

[00]* Não 
[01] Sim 
[183] Jog dial Integrado 

512.1 Tempo de operação em baixa velocidade 
0,1 s a 999,9s (0 s*) 

59.19 PID: nível de despertar 
 0 a 100% (0%*) 

59.20 PID: Limite de despertar 
 0 a 100% (0%*) 

59.21 Limite de compensação de hibernação 
 0 a Alta velocidade (0Hz*) 

59.22 Limite de supervisão de feedback de PID 
 0 a 100% (0%*) 

59.23 Atraso de tempo da função de supervisão de 
feedback de PID 

 0 a 300s (0s*) 
59.24 Histerese de detecção de frequência máxima 

0 a 50Hz (0Hz*) 
607.0 Gerenciamento de falha detectada de subtensão 

[00]* Falha detectada e Relé R1 aberto 
[01] Falha detectada e Relé R1 fechado 

607.1 Prevenção de subtensão 
[00]* Nenhuma ação (inércia) 
[02] Parada seguindo uma rampa ajustável 

607.2 Tempo de desaceleração de rampa de subtensão 
0,0 a 10,0s (1,0s*) 

608 Teste de IGBT 
[00]* Nenhum teste 
[01] Iniciando teste  

609 4-20mA Comportamento de perda  
[00]* Falha detectada ignorada 
[01] Parada por inércia 
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