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Configuracdo ATV312 e l6gica de freio

1) Menu drC
bFr — mudar 60 Hz (frequéncia da rede)
UnS — tenséo de alimentacdo do motor (dado de placa do motor, em V)
FrS — freqtiéncia nominal do motor (dado de placa do motor, em Hz)
nCr — corrente nominal do motor (dado de placa do motor, em A)
nSP — velocidade nominal do motor (dado de placa do motor, em RPM)
tFr — freqiéncia maxima de saida, de acordo com a necessidade da
aplicacao
tUN — mudar para YES (auto regulagem dos parametros)

2) Menu SEt

ACC - tempo de aceleracdo, de acordo com a necessidade da
aplicacao

dEC — tempo de desaceleracao, de acordo com a necessidade da
aplicacao

LSP — velocidade minima

HSP — velocidade méxima

ItH — protecéo térmica do motor corrente térmica méaxima (Regular ItH

com a corrente nominal lida na placa de identificagédo do motor)

OBS.: HSP pode ser ajustada até o valor ajustado no parametro tFr

3) Menu CtL

LAC — mudar para L2 ou L3. Ao selecionar, pressionar o “Enter” por

dois segundos para a confirmacao
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4) Menu FUn

Légica de Freio

bLC — mudar para R2 (configuracéo da ldgica de freio, se bLC estiver
configurado, os parametros FLr e brA serdo forcados a NO, e o
pardmetro OPL sera forcado a YES)

brL — frequéncia de abertura de freio (se movimentacdo horizontal
ajustar em 0, mas se movimentacao vertical regular a uma frequéncia

igual ao *escorregamento nominal do motor em Hz)

*Escorregamento nominal do motor
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FrS — frequéncia nominal do motor lida na placa de identificacdo (Hz)
Nn — velocidade nominal do motor lida na placa de identificacdo (RPM)

Ns — velocidade de sincronismo do motor (RPM)

Ibr — nivel de corrente do motor para abertura de freio (se
movimentacao horizontal ajustar em 0, mas se movimentacao vertical
pré-regular a corrente nominal do motor, depois ajusta-la para evitar
golpes na partida, assegurando que a carga maxima continua retida no

momento de abertura do freio)

brt — tempo de abertura do freio (ajustar em funcao do tipo de freio, é o

tempo necessario de abertura do freio mecanico)

bEn — nivel de freqiéncia de fechamento do freio (se movimentacao
horizontal ajustar em 0, mas se movimentacédo vertical regular a uma
frequéncia igual ao dobro do *escorregamento nominal do motor em
Hz; bEn méax = LSP)

bEt — tempo de fechamento do freio (ajustar de acordo com a

necessidade da aplicacdo)



